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FR Veuillez lire attentivement le livret “Consignes de sécurité et d'utilisation” avant la premiére utilisation / EN
Please read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use / DE Lesen Sie vor dem erstmaligen
Gebrauch aufmerksam die Broschiire ,Sicherheits- und Bedienungshinweise” durch. / NL Gelieve véor het eerste
gebruik aandachtig het boekje met de veiligheids- en gebruiksvoorschriften door te nemen / ES Lea detenidamente
el libro «Instrucciones de seguridad y de uso» antes de utilizar el aparato por primera vez / PT Leia atentamente o
manual «Instrugcdes de seguranca e utilizacdo» antes da primeira utilizagdo / IT Leggere con attenzione il libretto
“Norme di sicurezza e d'uso”al primo utilizzo / RO Inainte de prima utilizare, cititi cu atentie, Instructiuni de siguranta
si de utilizare” / BG Mons, npoueTeTe BHUMATESTHO KHIXKKaTa PbKOBOACTBO 3a ynoTpeba npean MbpBOHavanHa
ynotpeba / CS Pred prvnim pouzitim si, prosim, peclivé prostudujte ,Bezpec¢nostni pokyny pro pouziti” / SK Pred
prvym pouzitim si pozorne precitajte ,Bezpecnostné pokyny pre pouzitie” / UK MNepepn nepwmm BUKOPUCTaHHAM
yBa)KHO NpounTaiiTe NocioHMK «[paBuna TexHiky 6e3neku Ta pekoMeHaaLii oo BukoprctaHHs» / EL Mapakalovpe
Slapdote mpooekTIKA To BIBAIAPAKI 08nylwv ac@aleiag Kat oSnylwV Xpriong TPLV XPNOIOTOINCETE YIA TTPWTN @OPA
To mpoidv / SR Pre prve upotrebe, pazljivo procitajte brosuru,Bezbednosna i uputstva za upotrebu” / HR Prve prije
upotrebe pazljivo procitajte knjizicu,Sigurnosne upute i upute za uporabu”/ HU Az elsé hasznalat el6tt figyelmesen
olvassa el a,Biztonsagi és hasznalati utasitasok” cimu kézikonyvet

FR Pour plus d'informations / EN For more information / DE Weitere Informationen / NL Voor meer informatie / ES
Para mas informacion / PT Para mais informacgoes / IT Per ulteriori informazioni / RO Pentru informatii suplimentare,
accesati/ BG 3a noeeye nnpopmauus / €S Vice informaci naleznete zde / SK Pre viac informécii / UK ins oTprimaHHs
neTanbHiwoi iHpopmauii / EL Na mepiooodtepeg mAinpopopies / SR Za vise informacija / HR Vise informacija / HU
Tovabbi informaciok

www.rowenta.com
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FR Votre robot peut rencontrer des difficultés sur les tapis : s'il a des franges trop épaisses ou de longs poils, s'il est trop léger (ex: tapis de salle de bain) / EN Your robot may encounter
some difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet) / DE Es kann vorkommen, dass Ihr Roboter auf Teppichboden Probleme hat: Fransen, zu dick,
langflorig, zu leicht, schwarze Farbe / NL Uw robot kan tijdens een werking op vloerbekleding (met franjes, te dik, hoogpolig, te licht, zoals een badkamermat) problemen ondervinden /
ES Su robot puede tener problemas con las alfombras: con flecos, demasiado gruesas, de pelo largo, excesivamente ligera (por ejemplo la alfombra de un bafio) / PT O seu robot pode
encontrar algumas dificuldades em carpetes, com franjas, muito espessas, com pélo grande, muito leve (como os tapetes da casa de banho) / IT Il robot potrebbe avere qualche difficolta
sui tappeti con frange, troppo spessi, a pelo lungo, troppo leggeri (ad es. i tappetini da bagno) / RO Este posibil ca robotul dumneavoastra sa intampine dificultéti pe covoare: cu ciucurii, daca
sunt prea groase, prea lungi, prea usoare (de ex. covorasele de baie) / BG BawuaT po6oT Moxe fja ce chibeka Cbe 3aTpyAHEHUA MO KMMa: pbba Ha KUNNMA, aKo € MHOTO MTbTEH, C {bTbI KOCbM,
TBbpAE NeK (Hanp.: kunum B 6aHATa) / CS Vas robot miize mit na kobercich potize: se stfapci, s koberdi, které jsou pfilis silné, maji dlouhy vlas, jsou pilis lehké (napf. koupelnova predlozka) / SK
Va3 robot mdze mat na kobercoch tazkosti: so strapcami, s kobercami, ktoré su prilis hrubé, maju dihy vas, st prilis lahké (napr. Kipeliova predlozka) / UK Po60T Moxe 3iTKHYTUCA 3 AeAKUMA
TPYAHOLLAMU Mif Yac NPUBMPaHHA KUNNMIB 3 6aXPOMOI0, AKLLO BOHM 3aHaATO TOBCTI, 3 JOBMIM BOPCOM ab0 3aHaATO NerKi (HanpuyKnag, KWINMKKU 4nA BaHHOT KimHaTh). / EL To popmdt pmopei
va Kiveital SUoKoAa Tavw o€ XaMd: XaNd e KpOaata, TTOAD Tiaid XaNd, XaNd pe pakpO TEAOG, TTOND EAa@pId XaNid (L., XaAdkia priaviou). /SR Vas robot moze da ima poteskoca na tepisima
sa resama ili dugackim nitima, tepisima koji su previse debeli ili lagani (npr. prostirka za kupatilo) / HR Va3 robotski usisiva¢ moze naici na poteskoce na tepisima koji imaju resice, koji su
predebeli, imaju dugacke dlacice, koji su prelagani (npr. tepih za kupaonicu) / HU Eléfordulhat, hogy a robot rojtokkal rendelkez, tul vastag, hosszu szald vagy tul konny( szényegen (példaul
fiird6szobasz6 ) haladva nehézségekbe titkozik
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Dust bin release button
LDS laser distance sensor
Protection strip

Control button

Recharge / Spot cleaning
Power / Start Pause

o

Bouton de déverrouillage
du bac a poussiere
Capteur de distance

laser LSD

Bande de protection
Bouton de commande
Recharge/nettoyage
ponctuel
Alimentation/Démarrage
pause

Boton de desbloqueo del
deposito de suciedad
Sensor de distancia laser LSD
Tira protectora

Boton principal

Recarga para limpieza de
zonas especificas

Botodn de encendido y
apagado de la maquina

Pulsante di rilascio del
contenitore della polvere
Sensore di distanza laser LSD
Striscia di protezione
Pulsante principale
Ricarica pulizia regionale
Accensione e spegnimento

della macchina

Taste flir

Staubbehilterentriegelung
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Laser-Abstandssensor
Schutzstreifen

Master-Taste

Ladetaste / Punktuelle
Reinigung

Netzschalter / Start-Pause-Taste

Ontgrendelknop van
stofreservoir
LDS-laserafstandssensor
Beschermstrip
Hoofdknop
Opladen/Lokaal reinigen
Reinigen of aan/uit-knop

Botéo de libertagao do
depdsito do pd

Sensor laser LSD a
distancia

Tira de protecdo

Botao de controlo
Recarga/Limpeza
localizada

Ligar/Pausa do arranque

Buton de eliberare recipient
de praf

Senzor de distanta laser LSD
Banda de protectie

Buton master

Reincdrcare curatare regionala
Pornire sau oprire alimentare

aparat pentru curatare

ByToH 3a ocBO6OXKaBaHe

Ha KOHTenHepa 3a npax
LSD nazepeH ceH3op 3a
pa3cTosHue

3alUKMTHA NeHTa
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IMaseH 6yToH
Mpe3apexpaHe Ha
MOYMCTBAHETO MO PETMOHM
BkrioueHa 1nm u3kntoveHa
MOYMCTBALLEA MOLLHOCT Ha
MaluHaTa

Tlacitko uvolnéni zasobniku
na prach

Laserovy snimac vzdalenosti
Ochranny prouzek

Ovladaci tlacitko

Nabiti pfi Cisténi oblasti
Zapnuti a vypnuti cisténi

Tlacidlo pre uvolnenie nadoby
na prach

Laserovy snimac vzdialenosti
LSD

Ochranny pésik

Hlavné tlacidlo

Nabijanie miestneho Cistenia
Cistenie napajania na alebo

mimo zariadenia

KHonKa BigkpnTTA
nmno3s6ipHuKa

JlazepHui1 faTumK BigCTaHi
3axucHa cTpiyuka

OcHoOBHa KHorKa
MNig3apagka gna
NPOAOBXKEHHA OUMLLEHHA 30H
BBiMKHEHHA ab0 BUMKHEHHS
OUNLLIEHHS

Koupni amaogdhiong
Soxeiou okdévNng
AloONTPag améoTaong
\éilep (LSD)
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Nwpida mpootaciag

Kopio koupri

Emavagoption / KaBapiopog
TIEPIOXNG
Evepyomoinon/amevepyomoinon
KaBapIoPOU CUOKEUNC

Dugme za otpustanje
posude za prasinu

LSD laserski senzor udaljenosti
Zastitna traka

Glavno dugme

Punjenje i ¢is¢enje regije
Ukljucivanje i iskljucivanje
napajanja masine za ¢is¢enje

Tipka za otpustanje
spremnika za prasinu
Laserski senzor za udaljenost LSD
Zastitna traka
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Glavna tipka

Ponovno punjenje ¢is¢enja
po regijama

Cis¢enje Ukljucivanje ili

isklju¢ivanje uredaja

Portartaly kiolddgombija
LSD lézeres tavolsagérzékeld

Védécesik
Fékapcsold

Feltoltés regiondlis takaritas

Tisztitds gép be- vagy
kikapcsolasa

A0

EN:

Paste area
Seepage outlet
Water inlet
Water tank Lock
Reset button
Dust bin cover
Dust bin bracket
Pleated filter
Sponge filter

. Filter net bracket
. Dust bin
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Zone de collage

Sortie d'infiltration

Arrivée d'eau

Verrouillage du réservoir
deau

Bouton de réinitialisation
Couvercle du baca
poussiéere

Support du bac a poussiere
Filtre plissé

Filtre éponge

Support du filet de filtrage
Bac a poussiere

Areade carga

Salida de filtracién
Toma de agua

Bloqueo del depdsito de agua
Boton de reinicio

Tapa del depésito de
suciedad

Soporte del depésito de
suciedad

Filtro plisado

Filtro de espuma
Soporte de red del filtro
Depdsito de suciedad



A0

ow

SV NoUnkWN

- o

IT: RO: 10. Sietovany drziak filtra

1. Areaperlacera 1. Zonalipire 11. Nadoba na odpad

2. Sbocco di uscita liquidi 2. lesire scurgere UK:

3. Ingresso dell'acqua 3. Admisie apa O6nacTb BCTaBKM

4.  Fibbia per appendereiil 4.  Catarama agatare rezervor BuinyckHuia oTBip
serbatoio dell'acqua de apa OtBip 4na soau

Foro di ripristino

Coperchio del contenitore
della polvere

Staffa per il contenitore della
polvere

Filtro pieghettato

Filtro in spugna

Staffa per la rete del filtro
Contenitore dello sporco

Einflgebereich
Versickerungsablauf
Wasserzulauf
Wassertankhalterung
Reset-Offnung
Staubbehalterabdeckung
Staubbehélterhalterung
Faltenfilter
Schwammfilter
Filternetzhalterung
Schmutzbehalter

Plakgebied
Wateruitlaat
Waterinlaat
Hendel waterreservoir
Resetopening
Afdekgebied van
stofreservoir
Beugel van stofreservoir
Gevouwen filter
Sponsfilter
Filterbeugel
Afvalreservoir

Area de utilizacdo

Canal de descarga

Entrada de agua

Fecho do depdsito de dgua
Botéo de reposicao

Tampa do depésito do pod
Suporte do depdsito do pd
Filtro plissado

Filtro de esponja

Suporte de filtro em rede
Depdsito do pd

APWN—_,—_=O0OONOWL

oW

N

= O

—_
N

VRN WN = A

m_l_\
AmQ

HWN =

O N

Orificiu de resetare
Capac recipient de praf
Consola recipient de praf
Filtru plisat

Filtru burete

Consola plasa filtru

Recipient de praf

30Ha Ha nacTupaHe
M3xop 3a oTTnyaHe

Bxop 3a Boga

Xanka 3a okausaHe Ha
pe3epBoapa 3a Bofa
OTBOp 3a HyNMpaHe
Kanak Ha KoHTelHepa 3a
npax

Ckoba Ha KoHTelHepa 3a
npax

Mnucnpan duntop
OunTbpHa rbba

Ckoba Ha punTbpHaTa
Mpexa

KoHTelnHep 3a oTnagbum

Oblast pasty

Filtracni vystup

Privod vody

Visici spona nadrzky na vodu
Resetovaci otvor

Kryt z&sobniku na prach
Drzak zasobniku na prach
Skladany filtr

Houbovity filtr

Sitovy drzak filtru
Zasobnik na prach

Prilepenie oblasti
Viystup pre presakovanie
Privod vody

Visiaca spona nadrze na
vodu

Otvor na resetovanie
Kryt nddoby na prach
Drziak nddoby na prach
Skladany filter
Spongiovy filter
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3acTibka ana pesepsyapa
AnA Boan

OTBip cKkupaHHA
KpvLwka nnnosbipHuka
KpinneHHa gna
nMno3s6ipHUKa
TopposaHumin GinbTp
MoponoHosui dinbTp
KpinneHHa gna citkm
dinbTpy
CMITTE36IPHUK

Meploxn EMKOMNONG
'E€ob0¢ Slapporig

Eioodoc vepou

KoUpmwpa oxeiou vepou
Onn emavapopdg
Kéd\uppa doxeiou okovng
Bpayiovag Soxeiou okdévng
MtuxwTo @iktpo

Diktpo couyyaplwv
Bpayiovag Sixtuol giktpou

Aoxegio amoppIUpaTwy

Podrugje lepljenja

Izlaz za curenje

Dovod vode

Kuka za kacenje rezervoara
zavodu

Otvor za resetovanje
Poklopac posude za prasinu
Drzac posude za prasinu
Rebrasti filter

Sunderasti filter

MreZasti drzac filtera

. Posuda za prasinu

Podrugje za lijepljenje

Izlaz za istjecanje

Ulaz za vodu

Viseca hvataljka

Poklopac spremnika za
prasinu

Nosac spremnika za prasinu
Naborani filtar
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Spuzvasti zastitni filtar 10. Sz(ir6halo tartdja
MreZasti nosac filtra 11. Portartaly

Spremnik za prljavstinu

Pasztazasi terilet
Szivargasi kimenet
Vizbetoltd nyilés
Viztartdly akasztocsatja
Visszadllitasi nyilas
Portartaly fedele
Portartaly tartéja
Red6z6tt sz(iré

Szivacsos sz(iré

EN

FR

ES

IT

DE

Connect the power cord to the main socket and plug the adaptor to the power jack on the side
of the docking station. The docking station indicator is always on and goes off when the robot
is plugged in.

Branchez le cordon d'alimentation sur la prise secteur et branchez I'adaptateur sur la prise
d‘alimentation située sur le c6té de la station d’accueil. Le voyant de la station d'accueil est
toujours allumé et s'éteint lorsque le robot est branché.

Conecta el cable eléctrico a la toma de corriente principal y conecta el adaptador a la toma
de alimentacidn situada en el lateral de la base de carga. El indicador de la base de carga esta
siempre encendido y se apaga cuando el robot esta conectado

Collegareil cavo dialimentazione.Nascondere il cavoin eccesso nell’alloggiamento. Lindicatore
luminoso della stazione di ricarica & sempre acceso e si spegne durante la ricarica

SchlieBen Sie das Netzkabel an und verbinden Sie das Netzteil mit der Anschlussbuchse an der
Seite der Ladestation. Die Anzeige der Ladestation ist immer eingeschaltet und erlischt beim
Laden.
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Sluit het netsnoer aan. Stop het teveel aan snoer in de opening. Het indicatielampje van het
oplaadstation brandt altijd en gaat uit wanneer de robot wordt opgeladen

Ligue o cabo de alimentacdo a tomada principal e ligue o transformador a tomada de
alimentacgdo na parte lateral da estacdo de base. O indicador da estacao de base estd sempre
aceso e apaga-se quando o robo estd ligado a corrente.

Conectati cablul de alimentare. Puneti excesul de cablu in fanta. Indicatorul statiei de incarcare

este intotdeauna pornit si se opreste in timp ce robotul se incarca

CB'bp)KeTe 3axXpaHBalmA kaben. MNocTaBeTte YOBIIKUTENHNA kaben B OTBOpa. V‘H,D,VIKaTOp'bT Ha
3apAfaHaTa CTaHUMA BUHArn € BK/o4YeH U Ce N3KJTKYBa Mo BpeMe Ha 3apeXxaHe

Pripojte napajeci kabel. Pfebyvajici kabel zastr¢te do zditky. Kontrolka nabijeci stanice vzdy
sviti a pfi nabijeni zhasne.

Pripojte napdjaci kabel. VloZte prec¢nievajuci kabel do Strbiny. Kontrolka dokovacej stanice
stale svieti a pri nabijani zhasne

Min'enHanTe WHYpP XMBReHHA. MoMiCTUTb 3aliBUIA WHYP Y BiACiK. [HAMKaTOp 6a3u nig3apagku
3aBXAW CBITUTbCA. BiH BUMMKAETLCA TiNbKM NiJ Yac nig3apagKkm NpucTpoto.

YuvdéoTe To NAekTPIKO KaAwdio. TomoBeToTe To KAAWSI0 TTou Mpoegéxel otnv umodoxr. H
évoelfn Baong optiong sival MAvTa evepyoTolnpévn Kal ATIEVEPYOTTOLEITAL OTAV N CUCKEUN
@opTilel

PoveZite kabl za napajanje. Stavite visak kabla u slot. Indikator stanice za punjenje je uvek
ukljucen i iskljucuje se prilikom punjenja

Spojite strujni kabel. Visak kabela stavite u otvor. Indikator priklju¢ne stanice za punjenje uvijek
je ukljucen iiskljucuje se tijekom punjenja

Csatlakoztassa a halozati kabelt. Ha tul hosszu a kabel, tegye a nyilasba. A toltédokk jelz6fénye
mindig vilagit, és toltés kozben kialszik
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To place the docking station, make sure there is an empty area of 0.5m on each side and 1.5m
in front of the docking station. Do not install the docking station near stairs.The cable must
be tight. Always place the docking station on hard floor. Do not place the docking station on
carpet.

Pour placer la station d'accueil, assurez-vous qu'il existe un espace vide de 0,5 m de chaque
coté et de 1,5 m devant la station d'accueil. N'installez pas la station d’accueil prés des escaliers.
Le cable doit étre serré. Placez toujours la station d'accueil sur un sol dur. Ne placez pas la
station d’accueil sur un tapis.

Para colocar la base de carga, asegurate de que haya un érea vaciade 0,5macadaladoy 1,5m
delante de la base de carga. No instales la base de carga cerca de las escaleras.

El cable debe estar extendido. Coloca siempre la base de carga en un suelo duro. No coloques
la base de carga sobre una alfombra.

Per il posizionamento della base di ricarica, assicurarsi di lasciare un‘area vuota di 0,5 m ai lati e
1 m di fronte alla base. Non posizionare la base in prossimita di scale. Il cavo deve essere teso.
Posizionare la base di ricarica su un pavimento duro. Non posizionare la base su un tappeto.

Achten Sie beim Aufstellen der Ladestation darauf, dass an beiden Seiten ein freier Bereich von
0,5 m und an der Vorderseite der Ladestation von 1,5 m befindet. Stellen Sie die Ladestation
nicht in der Nahe von Treppen auf.Das Kabel muss gestrafft sein. Stellen Sie die Ladestation
immer auf harten Untergrund. Stellen Sie die Ladestation nicht auf Teppichboden auf.

Plaats het oplaadstation in een omgeving met een vrije ruimte van 0,5m aan weerskanten en
1m aan de voorkant van het oplaadstation. Installeer het oplaadstation niet in de buurt van
een trap. De kabel moet strak zijn. Plaats het oplaadstation altijd op een harde ondergrond.
Plaats het oplaadstation niet op tapijt.
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Para colocar a estacdo de base, certifique-se de que existe uma area vazia de 0,5 m de cada
lado e 1,5 m de frente para a estagao de base. Ndo instale a estacdo de base perto de escadas.
O cabo tem de ficar esticado. Coloque sempre a estacdo de base num piso duro. Ndo coloque
a estacao de base sobre alcatifa.

Pentru a amplasa statia de incdrcare, asigurati-va cd existd un spatiu gol de 0,5m in partile
laterale si Tm in fata statiei de incdrcare. Nu instalati statia de incdrcare in apropierea scarilor.
Cablul trebuie sa fie tensionat. Intotdeauna amplasati statia de incircare pe pardoseald dura.
Nu instalati statia de incércare in apropierea scarilor.

3a fja UHCTanupate JOKWHT CTaHLMATA, MbPBO Ce YBEPETE, Ye UMa NPa3HO NPOCTPaHCTBO OT
0,5 M OoTCTpaHu 1 1 M Npea AOKUHT CTaHUMsATa. He MHCTannpanTe AOKUHT CTaHUMATa B 6a130CT
[0 CTbn6u. KabensT TpA6Ba Aa He BUCK XNabaBo. BuHarv nHcTanmpante JOKUHE CTaHUMATa Ha
TBbPA Nod. He nHcTanupaiTe AOKMHE CTaHUMATA BbPXY KUAVM.

Pokud chcete umistit dokovaci stanici, ujistéte se, Ze je kolem dokovaci stanice volny prostor
0,5 m na boku a 1 m vpredu. Neinstalujte dokovaci stanici u schod(. Kabel musi byt pevny. Vzdy
umistéte dokovaci stanici na pevnou podlahu. Nedéavejte dokovaci stanici na koberec.

Ak chcete niekde polozit dokovaciu stanicu, uistite sa, ze je pred dokovacou stanicou prazdny
priestor v dlzke 1 m a na boku 0,5 m. Dokovaciu stanicu neinstalujte v blizkosti schodov. Kabel
musi byt napnuty. Dokovaciu stanicu vzdy polozte na tvrdu podlahu. Dokovaciu stanicu
nedavajte na koberec.

Po3miLLytoumn JOK-CTaHUio, NepeKoHaTecsa B HAaABHOCTI BiIbHOrO micuA 360Ky Ha BigcTaHi 0,5
M 1 cnepepy Ha BiacTaHi 1 M Bil AOK-CTaHUji. He BcTaHOBNIOMTE AOK-CTaHLilo MO6n13y cxopis.
LWHyp mMae OyTv HaTArHYTWIA. 3aBXAM PO3MIllyNTe AOK-CTaHLilo Ha TBepAi noBepxHi. He
pO3MilynTe AOK-CTAaHLIO Ha KUNMI.

TomoBetriote T Bdon eopTIONG €101 WOTE va UTIAPXEL 0,5 péTpo eAelBepOg XWpog Seld Kal
apLoTEPA amo TN Bacn Kat 1 PETPO EAEVOEPOC XWPOG UMPOOTA amod TN BAon. Mnv tomoBeteite Tn
Baon @oépTiong Kovtd o okalomdrtia. To KaAwdio TTpEMEL va gival TevTwuévo. H Bdon @dpTiong
nipénel mavta va TomoBeteital oe okAnpd danedo. Mnv tonoBeteite Tn Bdaon @oépTIong Mavw
o€ XaAi.

Da biste postavili baznu stanicu, uverite se da postoji 1,5 m praznog prostora sa svake strane i
2 mispred bazne stanice. Nemojte postavljati baznu stanicu u blizini stepenica.

Kabl mora da bude zategnut. Uvek postavite baznu stanicu na tvrdu podlogu. Nemojte
postavljati baznu stanicu na tepih.

13



HR

HU

A0

Kako biste postavili priklju¢nu stanicu za punjenje, provjerite postoji li prazan prostor od 1,5 m sa svake
strane i 2 m ispred baze za punjenje. Priklju¢nu stanicu za punjenje nemojte staviti blizu stepenica.
Kabel mora biti zategnut. Priklju¢nu stanicu za punjenje uvijek stavite na tvrdi pod. Priklju¢nu stanicu
za punjenje nemojte staviti na tepih.

A dokkolédllomas elhelyezésekor Uligyeljen arra, hogy a dokkoldéallomés két oldalan 1,5 m,
elétte pedig 2 m szabad hely legyen. A dokkolééllomast ne helyezze [épcsé kdzelébe.A
kabelnek feszesnek kell lennie. A dokkol6allomast mindig kemény padién helyezze el. A
dokkoléallomast ne helyezze a sz6nyegre.
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Place the robot on the docking station: the charging plate of the robot must touch those on the
docking station. The buttons will then light up white, and the power indicator on the docking
station changes from bright to dark.

Placez le robot sur la station d'accueil : la plaque de charge du robot doit étre en contact avec
celle de la station d’accueil. Les boutons s'allument ensuite en blanc, et le voyant d’alimentation
de la station d’accueil passe du clair au sombre.

Coloca el robot en la base de carga: la superficie de carga del robot debe estar en contacto con
la de la base de carga. Los botones se iluminardn en blanco y el indicador de la base de carga
se apagara.

Collegare il robot alla stazione di ricarica: la piastra di ricarica sul robot deve toccare le piastre
posizionate sulla stazione di ricarica. Lindicatore luminoso ad anello diventa blu e l'indicatore
di alimentazione sulla stazione di ricarica passa da luminoso a spento

Platzieren Sie den Roboter auf der Ladestation: Die Ladeplatte des Roboters muss die der
Ladestation beriihren. Der Leuchtring leuchtet nun blau auf und die Betriebsanzeige der
Ladestation wechselt von hell zu dunkel.

Plaats de robot op het oplaadstation. Zorg ervoor dat de oplaadcontacten van de robot contact
maken met de oplaadsensoren van het oplaadstation. Het indicatielampje wordt blauw en het
aan/uit-lampje op het oplaadstation wordt donker.

Coloque o robot na estacdo de base: as placas de carregamento do robot tém de tocar nas
placas da estacdo de base. Em seguida, os botdes acendem a branco e o indicador da bateria
na estacdo de base muda de claro para escuro.

Asezati robotul pe statia de incarcare: placa de incarcare a robotului trebuie sa le atinga pe
cele de pe statia de incarcare. Indicatorul circular va lumina apoi albastru, iar indicatorul de
alimentare de pe statia de incarcare se schimba din luminos in intunecat

MNocTaBeTe po60Ta BbpPXy 3apAfHaTa CTaHUMA: 3apeXxalliaTa njo4va Ha po60Ta Tpﬂ6Ba na
OOKOCBa Te3M Ha 3apAgHaTa CTaHUuA. Torasa NHONKATOPDBT Ha NPbCTEHA We CBETHE B CMHbO U
NHONKATOPDBT 3a MOLWHOCT Ha 3apAAHaTa CTaHUMA LWe Cce MPOMEHN OT CBETDHJT Ha TbMEH

Umistéte roboticky vysava¢ na nabijeci stanici: nabijeci deska na vysavaci se musi dotykat
desky na nabijeci stanici. Kruhové kontrolka se poté rozsviti modfe a kontrolka napajeni na
nabijeci stanici zhasne.

PoloZte robot na dokovaciu stanicu: nabijacie platne na robotovi sa musia dotykat platni na
dokovacej stanici. Kruhova kontrolka sa potom rozsvieti namodro a farba kontrolky napajania
na dokovacej stanici sa zmeni zo svetlej na tmavu
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ON (I): O robot esta a carregar (3 horas para que a bateria fique completamente carregada).
OFF (0): O robot nado pode carregar.

PORNIT (I): robotul este in curs de incarcare (3 ore sunt necesare pentru ca bateria sa fie
incarcata complet).
OPRIT (O) : robotul nu se poate incdrca.

ON (BKJ1.) (I): poboTbT ce 3apexpa (3 u. 3a Mb/IHO 3apexaHe Ha 6aTepusTa).
OFF (M3KJ1.) (O): poboTHT He MOXe fa ce 3apexaa.

ZAPNUTO (1): robot se nabiji (3h pro Uplné nabiti baterie).
VYPNUTO (O): robot se nemuze nabit.

ON (I): robot sa nabija (3 hodiny pre UpIné nabitie batérie).
OFF (O): robot sa nemoze nabijat.

YBIMKHEHO (1): po60T 3apag»aeTbca (3 roanHu 4o NOBHOrO 3apagy akymynaTopa).
BUMKHEHO (O): po60T He 3apagKa€eTbcs.

ON (I): To poumoT @opTileTal (3 WPES YIa VA QOPTIOTEI TTANPWG N UImaTapia).
OFF (0): To poumdt dev pmopei va gopTIoTE.

Postavite robota na stanicu za punjenje: ploca za punjenje robota mora da dodiruje ploce
stanice za punjenje. Kruzni indikator c¢e zasvetleti plavom bojom, a indikator napajanja na
stanici za punjenje se menja iz svetle u tamnu boju.

Robotski usisivac stavite na priklju¢nu stanicu za punjenje: plo¢a za punjenje robotskog
usisivaca mora dodirivati one na priklju¢noj stanici za punjenje. Prstenasti indikator zasvijetlit
e plavo, a indikator na priklju¢noj stanici za punjenje promijenit e se iz svijetlog u tamno.

Helyezze a robotot a toltédokkra. A robot toltélemezének érintkeznie kell a téltédokkon [évé
toltélemezekkel. A gy(rl jelzé6fénye ekkor kéken kezd vilagitani, és a tapellatds toltédokkon
1év6 jelz6fénye vildagosrol sététre valt.

In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging on the docking station
while not using it.

When not using the vacuum cleaner for a long time, please fully charge the battery switch off
the robot and store the robot in a cool dry place.
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Pour prolonger la durée de vie de la batterie, laissez toujours le robot en charge sur la station
d'accueil lorsque vous ne I'utilisez pas.

Si vous n'utilisez pas l'aspirateur pendant une longue période, chargez complétement la
batterie, éteignez le robot et rangez-le dans un endroit frais et sec.

Para prolongar la vida util de la bateria, mantenga siempre el robot cargdndose en la estacion
de carga, mientras no lo utilice.

Cuando no utilice el robot aspirador durante un periodo prolongado de tiempo, cargue
completamente la bateria y, a continuacién, sdquela y guardela en un lugar fresco y seco.

Per prolungare la durata di vita della batteria, mantenere il robot collegato alla base di ricarica
quando non € in uso.

In previsione di un lungo periodo di inutilizzo dell'aspirapolvere, ricaricare completamente la
batteria, quindi estrarla e riporla in un luogo fresco e asciutto.

Um die Nutzungsdauer des Akkus zu verldngern, lassen Sie den Roboter immer auf der
Ladestation, wenn er nicht benutzt wird.

Wenn Sie den Staubsauger fiir langere Zeit nicht benutzen werden, laden Sie den Akku bitte voll
auf, entnehmen Sie ihn dann und lagern Sie Gerat und Akku an einem kiihlen, trockenen Ort.

Voor een langere levensduur van de batterij, laat de robot altijd op het oplaadstation om de
batterij op te laden wanneer niet in gebruik.

Als u de stofzuiger gedurende een langere periode niet gebruikt moet u de accu volledig
opladen, hem vervolgens verwijderen en hem op een koele, droge plek bewaren.

De modo a prolongar a vida util da bateria, mantenha sempre o robot a carregar na estagao de
base quando néo o utilizar.

Quando néo utilizar o aspirador durante um longo periodo de tempo, carregue por completo
a bateria, desligue o robot, e guarde-o num local fresco e seco.

Pentru a prelungi durata de viatd a bateriei, intotdeauna mentineti robotul pe statia de
incdrcare cand nu este utilizat.

Cand nu folositi aspiratorul pentru o perioada lunga de timp, va rugam incdrcati complet
bateria, apoi scoateti-o si pastrati-o intr-un loc uscat si racoros.

3a fa yab/mkKTe XKMBOTA Ha GaTepurATa, BUHAry ocTaBarTe poboTa [a Ce 3apexaa Ha AOKUHT
CTaHLMATA, KOraTo He ro M3noJsi3eare.

AKO HfIMa fia M3Mos3BaTe NpaxoCcMyKaukaTa NPOLbIIKUTENTHO BPeMe, MOJIs,, 3apeAeTe HambJIHO
6aTepuiATa, Cllef TOBa A OTCTPAHETE 1 NpubepeTe Ha XNafHo, CYXo MACTO.

Pokud chcete prodlouzit Zivotnost baterie, vzdy nechejte robota nabijet v dokovaci stanici,
pokud ho nepouzivate.

Pokud nebudete vysavac delsi dobu pouzivat, baterii pIné nabijte, vyjméte ji a ulozte na
chladném a suchém misté.
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SK Ak chcete predizit Zivotnost batérie, vzdy nechajte robot nabijat na dokovacej stanici, kym ho
nepouzivate.

Ak nebudete vysavac dlhsiu dobu pouzivat, Uplne nabite akumulator, potom ho vyberte a
uloZte na chladnom a suchom mieste.

UK LLlo6 NpoZOBXMTY CTPOK CNYKOW aKyMy/ATOPa, 3aBXAN TpMMaiTe poboTa Ha 3apAaHIi JOK-

CTaHLiT, KON He BUKOPUCTOBYETE Oro.
AKLWO BM He nnaHyeTe KOPUCTYBAaTUCA MWUIIOCOCOM YMPOAOBXK TPMBANOro 4acy, MOBHICTIO
3apAfiTb aKyMynATOp, MOTIM BUTATHITb NOTO 11 36epiraiite B MPOXOOAHOMY CYyXOMY MicCLy.

EL| MNava napatalei n Sidpkela (WA TNG UmATapiag, TO POUMOT MPEMEL va TTAPApEVEL OTn Baon

@opTiong étav Sev XPNOIUOTIOLETAL.

Av eV TTPOKELTAL VO XPNOIUOTIOINOETE TNV NAEKTPIKK OKOUTIA Yla peydAo S1aotnua, @opTiote
TANPWCG TNV UITaTapia, aQalp€oTE TNV amd TN CUOKEUN Kal UAAETE TN o€ SpooEPO XWPO, XWPIG
vypaoia.
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The robot has drop sensors to detect stairs and gaps. The robot will change direction when
detecting them.

In order to correctly detect the floor level difference, make sure there are no objects (bags,
shoes...) on the floor next to gaps, stairs or on the stairs’ steps.

The robot near stairs without objects | (=) .

The robot near stairs with shoes, bags or other objects (the robot will not properly detect
the stairs and therefore fall).

Le robot dispose de capteurs de chute pour détecter les escaliers et les espaces. Le robot
change de direction lorsqu'il les détecte.

Afin de détecter correctement la différence de niveau du sol, assurez-vous qu'il n'y a pas d'objets
(sacs, chaussures...) sur le sol a coté des espaces libres, des escaliers ou sur les marches. Le
robot pres des escaliers sans objets .

Le robot a proximité des escaliers avec des chaussures, des sacs ou autres objets (le robot
ne détectera pas correctement les escaliers et par conséquent tombera).

El robot tiene dos sensores anticaidas para detectar escaleras y huecos. El robot cambiara de
direcciéon cuando los detecte.

Para detectar correctamente cualquier diferencia en el nivel del suelo, asegurese de que no
hay ningun objeto bolso, zapatos, ... en el suelo junto a un hueco, escalera o en los escalones.
El robot cerca de escaleras sin objetos .

El robot cerca de escaleras con zapatos, bolsas u otros objetos (el robot no detectara
correctamente las escaleras y caerd).
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Il robot é dotato di sensori anticaduta che rilevano scale e fessure. Il robot cambiera direzione
se lerileva.

Affinché il robot rilevi correttamente la differenza di livello tra due superfici, assicurarsi che sul
pavimento in prossimita di fessure e scale, o sugli scalini, non siano presenti oggetti (borse,
scarpe, ecc.).

Il robot in prossimita di scale senza oggetti .

Il robot in prossimita di scale con scarpe, borse o altri oggetti (il robot non rileva
correttamente le scale e cade).

Der Roboter ist mit Absturzsensoren versehen, um Treppen und Zwischenrdume zu erkennen.
Der Roboter @ndert die Richtung, wenn er Treppen oder Zwischenrdume erkennt.

Damit der Roboter Unterschiede in der FuBbodenhohe korrekt erkennen kann, stellen
Sie bitte sicher, dass sich keine Gegenstande (Taschen, Schuhe ...) auf dem Boden neben
Zwischenrdaumen, Treppen oder auf den Stufen von Treppen befinden.

Der Roboter in der Ndhe von Treppen ohne Gegenstande | (w)|.

Der Roboter in der Nahe von Treppen mit Schuhen, Taschen oder anderen Gegenstanden
(Der Roboter kann die Treppe nicht richtig erkennen und daher herunterfallen).

De robot is voorzien van valsensoren om trappen en openingen te detecteren. De robot
verandert van richting zodra deze worden gedetecteerd.

Om het verschil in vloerniveau juist te kunnen detecteren, zorg dat er zich geen voorwerpen
(tassen, schoenen,...) op de vloer naast de opening, trap of op de treden van de trap bevinden.
De robot nadert een trap zonder voorwerpen | (i) .

De robot nadert een trap met schoenen, tassen of andere voorwerpen (de robot zal de
trap niet juist detecteren en van de trap vallen).

O robot tem sensores de queda para detetar escadas e espacos vazios. O robot muda de
direcdo quando os detetar.

De modo a detetar corretamente a diferenca nos niveis do piso, certifique-se de que ndo ha
objetos (sacos, sapatos...) no chdo perto dos espacos vazios, escadas ou degraus das escadas.
O robot estd perto das escadas sem objetos | () .

O robot estd perto das escadas com sapatos, sacos ou outros objetos (o robot ndo deteta
corretamente as escadas e acaba por cair).
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Robotul este echipat cu senzori de cadere pentru a detecta scarile si spatiile goale. Robotul isi
va schimba directia cand le va detecta.

Pentru a detecta corect diferentele de nivel ale solului, asigurati-va cd pe solul din apropierea
spatiilor goale, a scérilor sau pe treptele acestora nu se afld obiecte (genti, incaltaminte...).
Robotul in apropierea scérilor fara obiecte @

Robotul in apropierea scdrilor cu incaltaminte, genti sau alte obiecte (robotul nu va detecta
corect scarile, si astfel va cadea).

Po6oTbT pasnonara cbc ceH30pu NPOTVB NafaHe, 3a Aa pa3no3Hasa CTbAOW UK Jynku. AKo
TOBA Ce CJlyyu, e NPOMEHM NMOCoKaTa C1 Ha ABUKEHNE.

3a fa oTYMTa NPaBUITHO pa3fMKUTE B HMBATa Ha NOJa, YBEPETE Ce, e HAMa NpeaMeTy (YaHTu,
06yBKM...) N0 NnoAa B 611M30CT 40 AYNKKW, CTBAGU UNK MO CTbMNasaTa Ha CTbibuTe.

Po60TbT B 651M30CT 0 CTHN6M 63 NnpeameTn @ .

Po60THbT B 6nM30CT A0 CTHAOW C 0O6YBKW, YaHTU UM APYrvA NpeameTtu (po6OTHT HAMA
NPaBWITHO fja pa3no3Hae CTbAOMTE 1 Le NagHe).

Robot mé senzory padu, které zaznamenaji schody a $térbiny. Robot zméni smér, jakmile je
zaznamena.

Aby spravné zaznamenal rozdil v Urovni podlahy, ujistéte se, ze na podlaze vedle stérbin,
schodu nebo stupnid nejsou zadné predméty (tasky, boty ...).

Robot u schod(i bez pfedmétd | (es)|

Robot u schodll s botami, taskami nebo jinymi predméty (robot nezaznamena spravné
schody a proto spadne).

Robot mé snimace poklesu na detekciu schodov a medzier. Pri ich zisteni robot zmeni smer.
Na spravne zistenie rozdielu Urovne podlahy sa uistite, ze na podlahe vedla medzier a schodov
nie su ziadne predmety (tasky, topanky ...).

Robot v blizkosti schodov bez predmetov @ .

Robot v blizkosti schodov s topankami, taskami alebo inymi predmetmi (robot spravne
nerozpoznd schody, a preto spadne).
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Po60oT ocHalweHUn gaTumkaMmn MagiHHA OiA BUABMEHHA CXofiB i nposanis. PO6OT 3MiHUTb
HanpAMOK Yy pa3si ix BuABneHHA. LLlob poboT npaBuibHO BM3HayaB Pi3HULIO B PiBHI nignory,
nepekoHanTecs, WO Ha Mignosi nopyuy i3 nepenagamu piBHA abo cxofamn HeMae NpeameTis
(cymoK, B3yTTA TOLLO).

Po6oT 6ina cxopis 6e3 npegmeTis .

Po6oT 6insa cxognis i3 B3yTTAM, CymKamy abo iHWMMK npegmeTamu (po60T HenpaBuUbHO
BUABNATMME CXOAM | TOMY Brage).

To poumdt S1aBétel aloBNTAPEG TTWONG TTOU AVIXVEVOUV OKAAOTIATIA Kal Kevd otn Stadpopn.
Av avixveuoel mapopola onpeia, 1o pourmot al\dalel Siadpoun. MNa va pmopsei va avixveloel
OWOoTA TIC VYOUETPIKEG Slagopéc Tou damédou, Befaiwbdeite OTL dev UTTAPKOUV AVTIKEILEVA
(T.X., TOAVTEG, TATTOUTOLA KAL) 0TO SATESO KOVTA O KEV, I} KOVTA 0 OKAAOTIATIa, 1} TTAVW 0TA
oKoAoTdTia.

To poumnot BpiokeTal KOVTE o€ OKAAOTIATIA XWPIG AVTIKEIPNEVA .

To poumot BpiokeTal KOVTA 0 OKANOTIATIA, E TATTOUTOLA, TOAVTEC I AANQ QVTIKE(UEVA (To
pPoumoT Sev Ba aviyveloel CWOTA Ta OKANOTIATIA Kal Ba TTECEL).

Robot poseduje senzore pada radi detekcije stepenica i praznina. Robot ¢e promeniti pravac
kada ih detektuje. Kako biste pravilno detektovali razliku u nivou poda, postarajte se da ne
bude predmeta (torbi, cipela itd.) na podu pored praznina ili stepenica ili na njima. Stepenik
mora da se nalazi na vise od 10 cm kako bi bio detektovan.

Robotski usisiva¢ ima senzore za spustene dijelove podloge kako bi otkrio stepenice i rupe.
Robotski usisiva¢ promijenit ¢e smjer kada ih uoci. Kako bi to¢no otkrio razliku u razini poda,
provjerite da na podu u blizini rupa ili stepenica nema predmeta (torbe, cipele...) Stepenica
mora biti udaljena vise od 10 cm da bi je robotski usisivac otkrio.

Alépcsék és hézagok észlelése érdekében arobot esésérzékel6kkel rendelkezik. Ezen akadalyok
észlelésekor a robot irdnyt valtoztat. A padlé szintkilonbségeinek megfelelé észlelése
érdekében Ugyeljen arra, hogy a hézagok, l1épcsék vagy lépcséfokok kdzelében semmilyen
targy ne legyen (pl. tdska, cip6 stb.). A [épcsének 10 cm-nél tavolabb kell lennie az észleléshez.
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]
Press the button O during 3 seconds to turn on power. The lights will blink and then light up
permanently. If the battery is low the robot will not turn on.

(]
Appuyez sur le bouton U pendant 3 secondes pour mettre 'appareil sous tension. Les voyants
clignotent, puis restent allumés en continu. Si la batterie est faible, le robot ne s'allume pas.

]
Pulsa el botén O durante 3 segundos para encender el dispositivo. Las luces parpadearan vy, a
continuacion, se iluminaran de forma permanente. Si queda poca bateria, el robot no se encendera.

]
Premere il pulsante O per 3 secondi per accendere il dispositivo. Le luci lampeggiano e poi si
accendono in modo permanente. Se la batteria € quasi scarica, il robot non si accende.

]
Driicken Sie die Taste O fur 3 Sekunden, um das Gerat einzuschalten. Die Anzeigen blinken
zuerst und leuchten dann dauerhaft. Bei niedrigem Akkustand schaltet sich der Roboter nicht ein.

'
Druk drie seconden op de knop O om het apparaat in te schakelen. De lampjes knipperen
en gaan vervolgens permanent branden. Als de batterij bijna leeg is, wordt de robot niet
ingeschakeld.

(]
Prima o botao O durante 3 segundos para ligar o aparelho. A luz pisca e, em seguida,
permanece ligada. Se a bateria estiver fraca, o robot nao liga.

'
Apasati butonul O timp de 3 secunde pentru a porni alimentarea. Luminile vor lumina
intermitent si apoi se vor aprinde permanent. Dacd bateria este descdrcata, robotul nu va porni.

(]
HatucHete 6yTOHa O 3a3 CeKyHAWn, 3a Aa BKIIOYNTE 3aXpPaHBaAHETO. JNlamnuukute we ANPUMUTHaT, a
cnep TOBa Luye CBETAT MOCTOAHHO. AKO 3apAObT Ha 6aTep|/|ﬂTa € HNCDK, pO6OT'bT HAMa Oa ce BKNIoYN.

[}
Stisknutim a podrzenim tlacitka O po dobu 3 sekund zapnéte napajeni. Kontrolky zablikaji
a zlistanou svitit. Pokud je baterie vybitd, roboticky vysavac se nezapne.
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'
Stlacenim tlacidla O po dobu 3 sekind zapnete napdjanie. Svetla budu blikat a potom sa
trvale rozsvietia. Ak je batéria takmer vybita, robot sa nezapne.

[
HaTncHiTb | yTpumynTe KHOMKY O NPOTAromM 3 CeKyHA, Wob YBIMKHYT NpucTpiin. CnoyaTtky
iHAMKaTopy 6NIMMHYTb, @ MOTIM MOYHYTb NOCTIMHO CBITUTUCA. AKLLO aKyMyNIATOP PO3PAAKEHWN,
po6oT He BBiMKHETbEH.

Miéote 10 KOULMTI O yla 3 SEUTEPONETTA YIA VA EVEPYOTIOINOETE TN OUOKEUN. Ol QWTEIVEG
evdei€elc Ba avapooPricouv kal, otn ouvéxela, Ba mapapeivouv pévipa avappéves. Av n
umatapia v gival EMAPKWE OPTIOUEVN, TO POUTTOT Sev Ba evepyomotnOei.

]
Drzite dugme O tokom 3 sekunde da biste ukljucili napajanje. Lampice e treperiti, a zatim
¢e poceti neprekidno da svetle. Ako je baterija skoro prazna, robot se nece ukljuditi.

'
Tipku O drzite pritisnutom tri sekunde za ukljucivanje. Zaruljice ¢e zatreperiti, a zatim
zasvijetliti. Ako je razina baterije niska, robotski usisiva¢ nece se ukljuciti.

'
A bekapcsolashoz tartsa nyomva 3 masodpercig a O gombot. A fények villogni fognak, majd
folyamatosan vilagitanak. A robot nem kapcsol be, ha az akkumulatorok téltottsége alacsony.

]
When the robot is turned on, press the button O to start cleaning (or use Rowenta X-plorer
Series 75&95 app, see section 2). When working normally, the buttons will then light up in white.

(]
Une fois que le robot est sous tension, appuyez sur le bouton O pour démarrer le nettoyage
(vous pouvez aussi utiliser I'application Rowenta X-plorer Series 75&95 : voir la section 2). En
condition de fonctionnement normal, les boutons s’allument en blanc.

(]
Cuando el robot esté encendido, pulsa el botén O para empezar a limpiar (o utiliza la
aplicacion Rowenta X-plorer Series 75&95, ver seccion 2). Cuando funcione con normalidad,
los botones se iluminaran en blanco.

’
Quando il robot e acceso, premere il pulsante O per avviare la pulizia (o utilizzare I'app
Explorer serie 75, vedere la sezione 2). Quando il robot funziona normalmente, la spia
dell'indicatore luminoso ad anello & blu
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[}
Wenn der Roboter eingeschaltet ist, driicken Sie die Taste O , um den Reinigungsvorgang zu

starten (oder nutzen Sie die App ,Explorer Serie 75&95* siehe Abschnitt 2). Bei normalem
Betrieb leuchtet der Leuchtring nun blau auf.

]
Wanneer de robot is ingeschakeld, drukt u op de knop O om te beginnen met reinigen (of
gebruik de Explorer Serie 75-app, zie sectie 2). Als de robot naar behoren werkt, wordt het
indicatielampje blauw.

]
Quando o robot estiver ligado, prima o botdo O para iniciar a limpeza (ou utilize a aplicacdo
Rowenta X-plorer Series 75&95, consulte a seccdo 2). Se estiver a funcionar normalmente, os
botdes acendem a branco.

[}
Cand robotul este pornit, apasati butonul O pentru a incepe curatarea (sau utilizati aplicatia
Explorer Serie 75, a se vedea sectiunea 2). Cand functioneaza normal, indicatorul circular va
lumina albastru

'
Korato po6oTbT e BKJOUeH, HaTiCHeTe GyTOHa O 3a CTapTUpaHe Ha MOYUCTBAHETO (Unun
n3nonsgante npunoxeHuneto Explorer Serie 75, BuxTe pasgen 2). Mpu HopmanHa paboTa
VNHANKATOPBT Ha MPBbCTEHA Lie CBETHE B CMHbO

'
Po zapnutirobotického vysavace stisknutim tlacitka O zahdjite cisténi (nebo poufzijte aplikaci
pro model Explorer Serie 75). Pfi normalnim provozu bude kruhova kontrolka svitit modre.

'
Ked'je robot zapnuty, stlacenim tlacidla O spustite Cistenie (alebo pouzite aplikaciu Explorer
Serie 75, pozri ¢ast 2). Pri normalnej prevadzke sa potom kruhova kontrolka rozsvieti namodro

]
Micna BBIMKHEHHA po60Ta HATUCHITb KHOMKY O , Wob6 po3noyatn ounlleHHs (abo
cKopucTanTecs fogatkom Explorer Serie 75 — guB. po3gin 2). fIKLL0 BCce HOpMabHO, KinbLieBuit
iHAMKaTOP 3aCBITUTLCA CUHIM.

’
‘Otav 10 POUMOT Eival EVEPYOTIOINUEVO, TIECTE TO KOUUTT O yla va EEKIVAoETE Tov KaBaplopo
(N xpnolpomolnoTe TNV gpappoyn tou Explorer Serie 75, avatpé€te otnv evotnta 2). Epdoov
Aeltoupyei KAVOVIKE, N KUKAIKY eVOEIKTIKA Auxvia Ba avayel Pe UmAe Xpwpa

]
Kada je robot ukljucen, pritisnite dugme O da biste zapoceli ¢is¢enje (ili koristite aplikaciju
Explorer Serie 75; pogledajte odeljak 2). Prilikom uobi¢ajenog rada, kruzni indikator ¢e zatim
zasvetleti plavom bojom

[}
Kad je robotski usisivac¢ ukljucen, pritisnite tipku O za pocetak cisc¢enja (ili upotrijebite
aplikaciju Explorer Serie 75, pogledajte 2. odjeljak). Tijekom normalnog rada, prstenasti
indikator svijetlit ¢e plavo

'
Ha a robot be van kapcsolva, nyomja meg a O gombot a takaritdas megkezdéséhez (vagy
hasznélja az Explorer Serie 75 alkalmazast, lasd a 2. részt). Normal miikddés esetén a gydr(
jelz6lampaja ezutan kéken vilagit
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'
Press the button O again to pause cleaning. Press it again to resume cleaning.

]
Appuyez de nouveau sur le bouton O pour interrompre le nettoyage. Appuyez a nouveau
pour reprendre le nettoyage.

]
Pulsa el botén O de nuevo para detener la limpieza. Pulsalo otra vez para reanudar la
actividad.

]
Premere nuovamente il pulsante O per interrompere la pulizia. Premerlo di nuovo per
riprendere la pulizia.

'
Driicken Sie die Taste O erneut, um den Reinigungsvorgang zu unterbrechen. Driicken Sie
die Taste noch einmal, um den Reinigungsvorgang fortzusetzen.

'
Druk nogmaals op de knop O om het reinigen te onderbreken. Druk nogmaals op deze
knop om het reinigen te hervatten.

]
Prima novamente o botdo O para interromper a limpeza. Prima o botdo novamente para
retomar a limpeza.

[}
Apasati din nou butonul O pentru a opri curatarea. Apasati-l din nou pentru a relua curatarea.

(]
HaTtucHeTe 0THOBO 6yTOHa O 3a BpeMeHHO CcnnpaHe Ha NoYnCcTBaHeTO. HaTuncHeTe ro oTHOBO
3a MNOBTOPHO CTapTMpPaHe Ha NOYNCTBAHETO.

'
pétovnym stisknutim tlacitka O ¢isténi pozastavite. Stisknete-li jej znovu, cisténi bude
pokracovat.

26



SK

UK

EL

SR

HR

HU

'
Cistenie prerusite opatovnym stla¢enim tlacidla O . Opatovnym stla¢enim Cistenie obnovite.

]
o6 3ynvHUTU YmMLLEHHA, 3HOB HATUCHITb KHOMKY O LLlo6 NpofoBXUTN YNLLEHHS, 3HOB
HaTUCHITb Lit0 KHOMKY.

]
Miéote Eava to Kouumi O Y10 VA OTAUATACETE TPOOWPIVA Tov KaBaplopd. Miéote To ava yia
Va OLVEXIOETE TOV KABAPIoUO.

'
Ponovo pritisnite dugme O da biste pauzirali ¢iS¢enje. Pritisnite ga ponovo da biste nastavili
ciscenje.

[}
Ponovno pritisnite tipku O kako biste pauzirali ¢is¢enje. Ponovno je pritisnite za nastavak
¢iscenja.

]
A takaritas sziineteltetéséhez nyomja meg ismét a O gombot. Nyomja meg ismét a takaritas
folytatasahoz.

FR

ES

When the robot is in pause, shortly press the button 0 to recharge. The robot automatically

goes back to the charging dock under one of the following conditions:

«The robot has completely cleaned

- Battery power is insufficient ; once the battery is charged to 80%, the robot will resume to
complete the remaining cleaning work

Lorsque le robot est en pause, appuyez brievement sur le bouton O pour le recharger. Le

robot retourne automatiquement a la station d’accueil dans I'une des conditions suivantes :

- Le robot a terminé de nettoyer

- La batterie est insuffisante. Une fois la batterie chargée a 80 %, le robot reprend le travail de
nettoyage restant

Cuando el robot esté en pausa, pulsa brevemente el botén 0 para recargarlo. El robot vuelve

automaticamente a la base de carga en una de las siguientes condiciones:

« El robot ha finalizado la limpieza

- La bateria es insuficiente; cuando la bateria se carga al 80 %, el robot reanudara la limpieza
para finalizar el trabajo restante
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Quando il robot € in pausa, premere brevemente il pulsante O per avviare la ricarica.

Wenn der Roboter angehalten wurde, driicken Sie kurz die Taste O um ihn wieder zu

aktivieren. Der Roboter kehrt unter einer der folgenden Bedingungen automatisch zur

Ladestation zuriick:

- Der Roboter hat den Reinigungsvorgang vollstandig abgeschlossen

« Die Akkuleistung ist unzureichend; sobald der Akku zu 80 % geladen ist, setzt der Roboter den
Reinigungsvorgang fort.

Wanneer de robot gepauzeerd is, drukt u kort op de knop O om op te laden.

Quando o robot estiver em pausa, prima o botao O brevemente para recarregar. O robot

regressa automaticamente a base de carregamento numa das seguintes condicées:

« O robot estd completamente limpo

- A carga da bateria é insuficiente; quando a bateria estiver carregada a 80%, o robot retomara
o trabalho de limpeza restante

Céand robotul este in pauza, apdsati scurt butonul O pentru a reincarca aparatul.

Korato po6oTbT BpeMeHHO He paboTu, HaTUCHeTe 3a KpaTKo ByToHa 0 3a npesapexpgaHe.
Kdyz je roboticky vysavac pozastaveny, kratkym stisknutim tlacitka Ojej nabijete.

Ked je robot pozastaveny, kratko stlacte tlacidlo O, aby ste ho nabili.

Konu po6oT nepebyBae Ha naysi, HaTUCHITb KHOI'IKyOAHﬂ nigsapagku.

‘OTav T0 POUTOT £XEL CTAPATHOEL TTPOCWPLVA TN AEITOUPYIa TOU, TMEDTE OTIYULAIA TO KOUMTT O
yla va Emava@opTIOEL.

Kada je robot pauziran, kratko pritisnite dugme 0 da biste ga napunili.

Kad je rad robotskog usisivaca pauziran, kratko pritisnite tipku 0 za ponovno punjenje.

Ha a robot sziinetel, a feltdltéshez nyomja meg a roviden a 0 gombot.
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When the robot is in pause, press the button O during 3 seconds to start spot cleaning
mode.

Lorsque le robot est en pause, appuyez sur le bouton O pendant 3 secondes pour lancer le
mode de nettoyage ponctuel.

Cuando el robot esté en pausa, pulsa el botén Q durante 3 segundos para iniciar el modo
de limpieza zona localizada.

Quando il robot & in pausa, premere il pulsante 0 per 3 secondi per avviare la modalita di
pulizia mirata.

Wenn der Roboter angehalten wurde, driicken Sie die Taste 0 fur 3 Sekunden, um den
punktuellen Reinigungsmodus zu starten.

Wanneer de robot gepauzeerd is, houdt u de knop 0 drie seconden ingedrukt om de robot
op een bepaalde plek te laten reinigen.

Quando o robot estiver em pausa, prima o botao Q durante 3 segundos para iniciar o modo
de limpeza localizada.

Cand robotul este in pauzd, apasati butonul O timp de 3 secunde pentru a initia modul de
curatare punctuala (Spot).

KoraTo po6oTbT BpeMeHHO He paboTu, HaTcHeTe ByToHa 0 3a 3 ceKyHAV 3a CTapTMpaHe Ha
PEXMMa Ha YaCcTUYHO MOYNCTBAHE.

Kdyz je roboticky vysavac pozastaveny, stisknutim a podrzenim tlacitka 0 po dobu 3 sekund
zahdjite rezim cileného uklidu.
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Ked' je robot pozastaveny, stlacte tlacidlo O po dobu 3 sekund, aby ste spustili rezim
bodového ¢istenia.

Konu po6oT nepebyBae Ha naysi, HATUCHITb | yTPUMYATE KHOMKY O NpoTArom 3 cekyHg, Wob
YBIMKHYTU PEXXM TOUKOBOIrO OUMLLEHHSA.

‘OTav 10 POUMAT €XEl OTAUATAOEL TTPOOWPIVA TN AEITOUPYIA TOU, TIECTE TO KOUMTT 0 ya 3
SeUTEPOAETTA Yia va EEKIVIOEL N AelToupyia KaBaPIOHOU CUYKEKPIUEVNG TIEPLOXIG.

Kada je robot pauziran, drzite dugme O tokom 3 sekunde da biste pokrenuli rezim cis¢enja
fleke.

Kad je rad robotskog usisivaca pauziran, tipku 0 drzite pritisnutom tri sekunde za pokretanje
nacina ¢is¢enja odredenog mjesta.

Ha a robot sziinetel, tartsa nyomva 3 masodpercig a Q gombot a ponttisztitasi izemmaod
elinditasahoz

When the button is red, the battery level is low. Please place the robot on the docking station.
The power of the robot should be >30% before it can work.

Lorsque le bouton s'allume en rouge, le niveau de la batterie est faible. Placez le robot sur la
station d’accueil. La charge du robot doit étre supérieure a 30 % pour qu'il fonctionne.

Cuando el indicador de luz circular se ponga en rojo, esto significa que queda poca bateria.
Coloca el robot en la base de carga. El robot deberia tener mas de un 30 % de bateria antes de
ponerse en funcionamiento

Quando l'indicatore luminoso ad anello é rosso, il livello della batteria & basso. Posizionare il
robot sulla stazione di ricarica. La carica deve essere almeno del 30% perché il robot possa
funzionare
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Wenn der Leuchtring rot leuchtet, ist der Akkustand niedrig. Stellen Sie den Roboter auf die
Ladestation. Der Ladestand des Roboters sollte bei > 30 % liegen, bevor er betrieben wird.

Als het indicatielampje rood is, is de batterij bijna leeg. Plaats de robot op het oplaadstation. De
batterij moet minstens 30 procent zijn opgeladen voordat u de robot kunt gebruiken.

Quando o botdo acende a vermelho, a bateria esta fraca. Coloque o robot na estacdo de base.
A bateria do robot deve ter uma carga superior a 30% para o aparelho funcionar.

Cand indicatorul circular este rosu, nivelul bateriei este scazut. Asezati robotul pe statia de
incdrcare. Bateria robotului trebuie sa fie la >30% ca sa poata functiona

oraTo MHAMKATOPBT Ha NMPbCTEHA e YepBeH, HMBOTO Ha 3apsf Ha 6atepusTa e HUCKO. Mons,
nocTaBeTe po6oTa BbpXY 3apAaHaTa cTaHuuA. Po6oTbT TpabBa Aa e 3apefdeH Ha >30%, npeau
[la Moxe fa paboTu

Pokud kruhova kontrolka sviti ¢ervené, je vybité baterie. Umistéte roboticky vysavac na nabijeci
stanici. Roboticky vysavac by mél byt pfed zahajenim ¢innosti nabity na vice nez 30 %.

Ak je kruhova kontrolka cervend, uroven nabitia batérie je nizka. PoloZte robot na dokovaciu
stanicu. Robot by mal byt nabity na viac ako 30 %, aby mohol fungovat

Konu KinbueBnin iHANKaTOP ropuTb YEPBOHKMM, Lie O3HaYaE, WO PiBeHb 3apAgy akymynaTopa
HM3bKMIA. MomMicTUTb poboTa Ha 6a3y Ana nig3apaaku. LLlob poboT mir npaLoBati, Oro piseHb
3apAAKY NoBUHeH 6yt >30%

‘OTav N KUKAIKN eVEEIKTIKA Auxvia avayel Je KOKKIVO XpWHa, TO eMimedo TNG Hrmatapiag ival
XOUNAS. TormmoBeTrOTE TO POUTOT 0TN BAcn POPTIONG. To POUTTOT TIPETEL VA €ival QOPTIOUEVO
TouAdxLoToV o€ emimedo >30% yla va AEITOUpYRoEL

Kada je kruzni indikator crvene boje, nivo baterije je nizak. Postavite robota na stanicu za
punjenje. Robot treba da bude napunjen do >30% pre nego sto moze da radi

Kad prstenasti indikator svijetli crveno, razina baterije je niska. Robotski usisiva¢ stavite na
priklju¢nu stanicu za punjenje. Razina napunjenosti robotskog usisivaca trebala bi biti >30 %
kako bi mogao raditi

Ha a gy(ri jelz6lampaja piros, az akkumuldtor toltottsége alacsony. Helyezze a robotot a
toltédokkra. A robot miikodéséhez legaldbb 30%-o0s toltottség sziikséges
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To fully benefit all the possibilities of your robot, download the free app “Rowenta X-plorer
Series 75&95" (you can use the QR code above to find it on App store or Google Play) on your
smartphone. Just follow the instructions in the application to enjoy the robot !

Pour profiter pleinement de toutes les possibilités de votre robot, téléchargez sur votre
smartphone I'application gratuite « Rowenta X-plorer Series 75&95 » (vous pouvez utiliser le
code QR ci-dessus pour la retrouver sur I'App Store ou Google Play). Suivez simplement les
instructions de I'application pour profiter du robot !

Para sacar el maximo partido a todas las posibilidades de tu robot, descarga en tu smartphone
la aplicacién gratuita “Rowenta X-plorer Series 75&95” (puedes utilizar el cédigo QR anterior
para buscarla en App Store o Google Play). Solo tienes que seguir las instrucciones de la
aplicacion para disfrutar del robot.

Per usufruire di tutte le funzionalita del robot, scaricare I'app gratuita “Rowenta Robots” (&
possibile scansionare il codice QR sopra riportato per trovarla sull’App Store o su Google play)
sul proprio smartphone. Seguire le istruzioni dell’app per utilizzare il robot al meglio.

Umvon den Funktionen Ihres Roboters in vollem Umfang zu profitieren, laden Sie die kostenlose
App ,Explorer Serie 75&95" auf lhr Smartphone herunter. (Sie kdnnen den obenstehenden
QR-Code nutzen, um sie im App Store oder in Google Play zu finden.) Folgen Sie einfach den
Anleitungen in der App, um die Vorzlige lhres Roboters auszunutzen!

Om van alle mogelijkheden van uw robot gebruik te maken, kunt u de gratis app « Rowenta
Robots » downloaden op uw smartphone (u kunt de bovenstaande QR-code gebruiken om de
app in de app store of bij Google play te vinden). Laat u leiden door de instructies in de app om
te genieten van de de robot!
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Para beneficiar por completo de todas as funcionalidades do seu robot, descarregue a aplicacdo
gratis “Rowenta X-plorer Series 75&95" (pode usar o cédigo QR apresentado acima para a
descobrir na App Store ou Google Play) no seu smartphone. Siga as instru¢des na aplicagdo
para desfrutar do robot!

Pentru a beneficia pe deplin de toate posibilitatile aduse de robot, descarcati aplicatia gratuita
«Rowenta Robots» (puteti utiliza codul QR de mai sus pentru a o gasi pe App Store sau pe
Google Play) pe smartphone-ul dvs. Lasati-va ghidat de instructiunile din aplicatie pentru a va
bucura de robot!

3a fa ce Bb3Mon3BaTe HaMb/HO OT Bb3MOXHOCTUTE Ha CBOA POOOT, n3ternete 6e3nnaTHOTO
npunoxexve ,Rowenta Robots” (MoxeTe ga n3nonseate QR kopa no-rope, 3a Aa HamepuTe
npunoxerHveto B APP store mnu Google play). OctaBeTe ce aa 6bfeTe HacouBaH OT
VHCTPYKLMUTE B NPUJIOKEHMETO, 3a Aia Ce pafBaTe Ha poboTa!

Chcete-li pIné vyuzivat vdech moznosti, které pfindsi Vas robot, stdhnéte si bezplatnou aplikaci
«Rowenta Robots» (tuto aplikaci najdete v aplikaci App Store nebo Google Play pomoci kodu
QR uvedeného vyse) na Vas chytry telefon. Ridte se pokyny v aplikace a uzivejte vyhod svého
robota!

Ak chcete plne vyuzit véetky moznosti, ktoré vas robot ponuka, stiahnite si do svojho smartfénu
bezplatnu aplikaciu « Rowenta Robots » (pomocou kédu QR ju moézete vyhladat v obchode s
aplikédciami alebo v sluzbe Google Play). Postupujte podla pokynov v aplikdcii a uzite si robota!

o6 ckopuctatuca BciMa GyHKLiOHaNbHUMU MOXMBOCTAMU PO6OTa, 3aBaHTaXKTe Ha CBill
cMapTdOH 6e3KoLTOBHUIA foaaTok Rowenta Robots (wo6 3HainTy uein gopatok B App Store
abo Google Play, BigckaHyiiTe HaBefeHuM Bue QR-kop). MpocTo goTpumyliTeca BKa3iBoK Ha
eKpaHi, o6 i3 nerkicTio kepyBaTyi PO6OTOM.

Ma va alomoloete OAeC TIC SUVATOTNTEC TOU POMMOT, KateRdote TN Swpedv epapuoyn
«Rowenta Robots» oto smartphone kivntd oag (Umopeite va XpnNOIUOTTOICETE TOV TTAPATIAVW
Kkwd1kd QR yia va Bpeite TNV e@appoyr oto app store )} oto Google play). AkoAouBnoTe Tig
odnyieg oTNV EQAPUOYN VI VA XPNOILOTIOINOETE TO POUTIOT HE TOV KAOAUTEPO SuVATO TPOTO!

Da biste u potpunosti iskoristili prednosti robota, preuzmite besplatnu aplikaciju ,Rowenta
Robots” (mozete upotrebiti gore navedenu QR Sifru kako biste je pronasli u prodavnici App
store ili Google Play) na vasem pametnom telefonu. Da biste uzivali u svom robotu, jednostavno
pratite uputstva iz aplikacije!

Kako biste u potpunosti iskoristili sve prednosti robotskog usisivaca, na svoj pametni telefon
preuzmite besplatnu aplikaciju ,Rowenta Robots” (mozete upotrijebiti QR kod na slici iznad
kako biste je pronasli u internetskim trgovinama App Store ili Google Play). Samo slijedite
upute u aplikaciji kako biste uZivali u robotskom usisivacu!

A robot 6sszes lehetéségének teljes kord kiakndzasahoz toltse le azingyenes,Rowenta Robots”
alkalmazast (a fenti QR-kod segitségével megtalalhatja azt az App Store vagy a Google Play
aruhdzban) az okostelefonjara. Csak kovesse az alkalmazés utasitasait, hogy oromét lelje a
robotban!
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When the buttons are blinking purple, the robot is ready to connect (please wait).
When the buttons are white, the WIFi is connected !

Lorsque les boutons clignotent en violet, le robot est prét a étre connecté (veuillez patienter).
Lorsque les boutons sont blancs, le WIFi est connecté !

Cuando los botones se pongan de color violeta y estén parpadeando, significa que el robot se
puede conectar (ten paciencia).
Cuando los botones se iluminan en blanco, la conexidn Wi-Fi est4 conectada.

Quando l'indicatore luminoso ad anello e viola e lampeggia, il robot & pronto peril collegamento
(attendere).Quando l'indicatore luminoso ad anello & blu, il Wi-Fi & connesso.

Wenn der Leuchtring violett blinkt, ist der Roboter bereit zum Verbinden (bitte warten).
Wenn der Leuchtring blau leuchtet, ist er mit dem WLAN verbunden.

Als het indicatielampje paars knippert, kan de robot worden aangesloten (wacht een ogenblik).
Als het indicatielampje blauw is, is de wifi-verbinding tot stand gebracht.

Quando os botdes piscarem a roxo, o robot estd pronto para ser ligado (aguarde).
Quando os botdes estiverem brancos, a ligagdo Wi-Fi foi estabelecida!

Céand indicatorul circular lumineaza intermitent violet, robotul este gata de conectare (va
rugam asteptati).
Cand indicatorul circular este albastru, este conectat la wi-fi!
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KoraTo MHAMKATOPBT Ha MpbCTeHa Mura B NWNaBo, poOOTHT e roToB 3a CBbp3BaHe (Mons,
n3vakaure).
Korato nHankaTopbT Ha NpPbCTEeHa CTaHe CMH, MMa Bpb3ka ¢ WIFi!

Kdyz kruhova kontrolka blika fialové, je roboticky vysavac pfipraveny k pfipojeni (Cekejte).
Kdyz kruhova kontrolka sviti modfe, je roboticky vysavac ptipojeny k siti Wi-Fi.

Ked kruhova kontrolka bliké nafialovo, robot je pripraveny na pripojenie (pockajte).
Ak kruhové kontrolka svieti namodro, Wi-Fi je pripojené.

Konu kinbuesuin iHankatop 6numae dionetoBum, poboT roToBUA A0 MifKNYeHHA (Tpeba
3ayekaTtu).
Konu KinbueBuni iHgMKaTop CBITUTLCA CUHIM, pOOOT MigkntoueHnin fo mepexi Wi-Fil

‘OTtav n KUKAIKA evOeIlKTIKA Auxvia avaBoofrvel pe Hof XpwHa, TO POUTOT gival £TOIUO va
ouvdeDei (mepiuévete).
‘Otav n KUKAIKA evOEIKTIKA Auxvia avapel pe pmie xpwua, To WIFi éxel ouvoeDe!

Kada kruzni indikator treperi ljubicastom bojom, robot je spreman za povezivanje (sacekajte).
Kada je kruzni indikator plave boje, uspostavljena je WiFi mreza!

Kada prstenasti indikator treperi ljubicasto, robotski usisiva¢ moze se povezati (pricekajte).
Kada prstenasti indikator zasvijetli plavo, Wi-Fi je spojen!

Ha a gydr( jelzéldmpaja lilan villog, a robot készen all a csatlakozésra (kérjik, varjon).Ha a
gy(ri jelz6lampaja kék, akkor csatlakozik a WIFi-hez!
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To clean the charging contact, switch off the robot and turn it upside down. Then use a dry
cloth to wipe them. Do not scrub with oil. Clean the charging contact once a week. Please also
clean the charging electrode plates of the docking station.

Pour nettoyer le contact de charge, éteignez le robot et retournez-le. Utilisez ensuite un chiffon sec
pour le nettoyer. Ne frottez pas avec de I'huile. Nettoyez le contact de charge une fois par semaine.
Nettoyez également les plaques d'électrodes de charge de la station d'accueil.

Para limpiar el contacto de carga, de la vuelta al robot y apague el interruptor de alimentacién
primero. A continuacion, utilice un pafno seco para limpiarlo. No frote con aceite. Por favor,
limpia también las superficies de carga de los electrodos de la base de carga.

Per pulire i contatti di ricarica, capovolgere il robot e portare l'interruttore di accensione in
posizione di spegnimento. Quindi pulirli con un panno asciutto. Non strofinarli con olio. Pulire
anche le piastre degli elettrodi della stazione di ricarica.

Um den Ladekontakt zu reinigen, drehen Sie den Roboter um und schalten Sie zundchst
den Netzschalter aus. Wischen Sie die Ladekontakte dann mit einem trockenen Tuch sauber.
Reinigen Sie die Kontakte nicht mit Ol. Reinigen Sie den Ladekontakt einmal pro Woche.
Reinigen Sie auch die Ladeelektrodenplatten der Ladestation.

Om het laadcontact te reinigen, draait u de robot om en zet u de aan-/uit-schakelaar eerst uit.
Gebruik vervolgens een droge doek om het af te vegen. Niet met olie wrijven. Reinig ook de
oplaadsensoren van het oplaadstation.

Para limpar os contactos de carregamento, desligue o robot e vire-o ao contrario. Depois, utilize
um pano seco para os limpar. Nao esfregue com dleo. Limpe o contacto de carregamento uma
vez por semana. Limpe também os polos das placas de carregamento da estacdo de base.

Pentru a curata contactul de incdrcare, rasturnati robotul si opriti mai intai comutatorul de
alimentare. Apoi folositi o laveta uscata pentru a-I sterge. Nu frecati cu ulei. Curatati si placile
de incdrcare cu electrozi ale statiei de incarcare.
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3a fa NoYmcTMTe KOHTaKTa 3a 3apexpaaHe, 3aBbpreTe 06paTHO PoboTa M MbPBO U3KIOUETE
NpeBKMoYBaTeNsA 3a enekTpo3axpaHBaHe. Cref TOBa M3MON3BaiTe Cyxa Kbpma, 3a fa ro
nstpuriete. He Tbpkaite ¢ mMacio. Mons, CbWo Taka MoYncTeTe 3apeXpalynTe eneKkTPOAHM
N04YM Ha 3apsAgHaTa CTaHuuA.

Chcete-li vycistit nabijeci kontakty, nejdiive robota obratte a vypnéte. Poté kontakty otrete
suchym hadfikem. Kontakty necistéte olejem. Ocistéte také nabijeci elektrodové desky nabijeci
stanice.

Ak chcete nabijaci kontakt ocistit, najprv otocte robot a vypnite hlavny vypinac. Potom ho utrite
suchou handrickou. Necistite olejom. Vycistite tiez nabijacie elektrodové platne dokovacej
stanice.

o6 oumcTnTn 3apAfgHWIA KOHTAKT, CroyaTky nepeBepHiTb poboTa i BUMKHITb MmepemuKauy
XKuBneHHA. [1oTiM NPOTPITb NOro Cyxol CepBeTKO. He ouunllyinTe KOHTAKT 3a AOMOMOroio ofiil.
TaKoX 0uMCTbTe MAACTUHN 3aPAAHUX eNEKTPOoAiB 6a3m AnA Nif3apagKu.

MNa va kaBapioeTe TIC EMAPEC POPTIONG, AvVATTOSOYUPIOTE TO POUMOT KAl OTIEVEPYOTIOIOTE
pwta Tov S1akdmTN Aeitoupyiac. MeTd, OKOUTIOTE TIC EMAPEC UE éva oTeyvo mavi. Mnv Tpifete
pe A&d1. KaBapiote emiong Tig mAAKeG nAektpodiwv @opTiong TnG BAong edpTiong.

Da biste ocistili kontakt za punjenje, iskljucite robota i okrenite ga naopako. Zatim upotrebite
suvu krpu da biste ih obrisali. Nemojte trljati uljem. Cistite kontakt za punjenje jednom
nedeljno. Takode ocistite ploce elektroda za punjenje stanice za punjenje.

Za Ciscenje kontakta za punjenje robotski usisivac iskljucite i okrenite ga naopako. Zatim ga
ocistite suhom krpom. Nemojte ribati uljem. Kontakt za punjenje distite jedanput tjedno.
Ocistite i ploce elektroda za punjenje na priklju¢noj stanici za punjenje.

A toltéérintkezd tisztitdsdhoz kapcsolja ki a robotot, és forditsa fejjel lefelé. Ezutdn széraz
ruhdval tordlje at. Ne dorzsolje olajjal. Hetente tisztitsa meg a toltéérintkezét. Tisztitsa meg a
toltédokk tolt6 elektrédalemezeit is.
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Wipe robot sensors with a dry, soft cloth including:

« Wall sensor on the right side of the robot

. Radar cover anti-collision sensor on the top of the robot
«  Three anti-drop sensors on the bottom of the robot

- Infrared sensor in front of the robot

Essuyez les capteurs du robot a I'aide d’un chiffon doux et sec, notamment :

. le capteur de murs sur le coté droit du robot ;

«  le capteur anticollision a couverture radar sur la partie supérieure du robot ;
«  les trois capteurs de chute sur la partie inférieure du robot ;

« le capteur infrarouge sur la partie avant du robot.

Limpia los sensores del robot con un trapo suave y seco. Asegurate de limpiar todas las zonas, incluyendo:
. El sensor de paredes del lado derecho del robot

. La tapa del radar del sensor anti-choques de la parte superior del robot

. Los tres sensores anti-caidas de la parte inferior del robot

- Elsensor anti-caidas infrarrojo de la parte delantera del robot

Pulire tutti i sensori del robot con un panno morbido e asciutto, tra cui:

- Il sensore di pareti sul lato destro del robot

« Il coperchio del sensore radar anticollisione sulla parte superiore del robot
- Tre sensori anticaduta sulla parte inferiore del robot

- lI'sensore anticollisione a infrarossi davanti al robot

Wischen Sie die Robotersensoren mit einem trockenen, weichen Tuch ab. Dazu gehéren:
. Wandsensor auf der rechten Seite des Roboters

- Radarabdeckung des Kollisionsschutzsensors an der Oberseite des Roboters

. Drei Absturzsensoren an der Unterseite des Roboters

. Infrarot-Kollisionsschutzsensor an der Vorderseite des Roboters

Veeg de robotsensoren met een droge, zachte doek, inclusief:
«  De muursensor aan de zijkant van de robot

- Het afdekplaatje van de sensor boven op de robot

. De drie valsensoren aan de onderkant van de robot

. De infraroodsensor aan de voorkant van de robot

Limpe os sensores do robot com um pano seco e macio, incluindo:
- Osensor de parede no lado direito do robot

«  Atampa do sensor antichoque na parte superior do robot

«  Ostrés sensores antiqueda na parte inferior do robot

«  Osensorinfravermelhos na parte frontal do robot

40



RO

BG

cs

SK

UK

EL

SR

HR

HU

* ; * | mon(h'
v = e
=

Stergeti senzorii robotului cu o laveta moale si uscatd, inclusiv:

»  Senzorul de perete din partea dreapta a robotului

- Senzorul anticoliziune de pe capacul radarului din partea superioard a robotului
«  Ceitrei senzori anticadere de pe partea inferioard a robotului

- Senzorul anticoliziune cu infrarosu din fata robotului

M36bpLueTe ceH30puTe Ha PO6OTa ChC Cyxa MeKa Kbpra, BKIIOUNTENHO:

- CeH30p 3a CTeHa OT AsCHaTa CTpaHa Ha poboTa

- CeH30p NpoTMB COMBCHK Ha Kanaka Ha pafjapa Bbpxy ropHaTta YacT Ha poboTa
- Tpu ceH3opa NPOTUB NagaHe BbpXy AOJSIHaTa yacT Ha poboTa

+  WHdpauepseH ceH30p NpoTMB CONBCHK Npef poboTa

Ocistéte snimace robotického vysavace suchym, mékkym hadiikem, a to véetné téchto casti:
«  snimac zdi na pravé strané vysavace

«  radarovy snimac proti kolizi na horni strané vysavace

«  tfisnimace proti padu na spodni strané vysavace

« infracerveny snimac proti kolizi na pfedni strané vysavace

Snimace robota utrite suchou, makkou handri¢kou vratane:

«  Nastenné ¢idlo na pravej strane robota

- Radarovy kryt snimaca proti zrazke na vrchu robota

- Trisnimace proti odkvapkdvaniu na spodnej ¢asti robota

«  Infracerveny snimac proti zrdzke na prednej strane robota

MpoTpiTb NepeniveHi gani AaTumkn poboTta Cyxor M'AKOI0 TKaHNHOIO:

«  [laTunK BUABNEHHS CTiH i3 NpaBoro 60Ky poboTta

«  [laTuvK 3iTKHEHHSA 3 pagioNnoKaLliiHUM NOKPUTTAM Y BEPXHIll YacTrHi poboTa
« Tpu JaTuvKu NapiHHA B HVKHIN YacTUHI poboTa

«  |HdpayepBOHWIT ATUMK 3ITKHEHHS B NepeaHiil YacTUHI poboTa

KaBapioTe Toug aloBNnTripeg TOU POUTOT UE TO ammald mavi mou cupmepapBaverat:

+  AwBntrpag toixou otn S€€1d MAeLPA TOU POUTTOT

«  AwHNTAPAC KATd TNG TPOOKPOUONG OTO EMAVW UEPOG TOU POUTIOT

«  Tpelg alobnTpEeC KATA TNE MTTWONG OTO KATW UEPOC TOU POUTTOT

. AoBnTrpag uEPUBPWV KATA TNG TTPOOKPOUONG OTO UMPOCTIVO UEPOC TOU POUTTOT

Suvom, mekom krpom obrisite senzore robota, ukljucujuci:

«  Zidnisenzor sa desne strane robota

«  Senzor protiv sudara na poklopcu radara sa gornje strane robota
«  Trisenzora protiv pada sa donje strane robota

« Infracrveni senzor protiv sudara sa prednje strane robota

Senzore robotskog usisivaca obrisite suhom, mekanom krpom ukljucujuci:

«  Senzore za zid na desnoj strani robotskog usisivaca

»  Poklopac senzora protiv sudaranja na vrhu robotskog usisivaca

. Tri senzora protiv pada na dnu robotskog usisivaca

- Infracrveni senzor protiv sudaranja na prednjoj strani robotskog usisivaca

Torolje &t a robot érzékeldit széraz, puha ronggyal a kdvetkezé helyeken:
«  Arobot jobb oldaldn taldlhato falérzékeld

«  Arobot tetején taldlhato radarfedé itkdzésgatld érzékeld

+  Arobot aljan taldlhaté harom esésérzékeld

«  Arobot elején taldlhato Infravords litkdzésgatlo érzékeld
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Step 1: Press the “OPEN" button to remove the dust bin. Step 2: Open the dust bin in order to
empty it. To avoid clogging of the filter, pull out the filter frame to remove the pleated filter
and the foam. Tap the pleated filter gently over a garbage bin to shake off the dust. Rinse the
foam, dust box and the filter frame with water. Let them out to dry 12h. When the items are
completely dried, place them back into the vacuum cleaner. Empty the dust box after every
use. Clean the dust box, the filter and the foam every week.

Etape 1 : appuyez sur le bouton d’'ouverture pour retirer le bac & poussiére. Etape 2 : ouvrez le
bac a poussiére pour le vider. Pour éviter d'obstruer le filtre, retirez le cadre du filtre et enlevez
le filtre plissé et la mousse. Tapotez doucement le filtre plissé au dessus d’'une poubelle pour
retirer la poussiére. Rincez la mousse, le bac a poussiere et le cadre du filtre a I'eau. Laissez-les
sécher 12h. Lorsque les éléments sont completement secs, replacez-les dans I'aspirateur. Videz
le bac a poussiére apres chaque utilisation. Nettoyez le compartiment a poussiere, le filtre et la
mousse toutes les semaines.

Paso 1: Pulsa el botdn de apertura para retirar el depésito de suciedad. Paso 2: Abre el depésito
de suciedad para vaciarlo. Para evitar que el filtro se obstruya, extrae el marco del filtro para
retirar el filtro plisado y la espuma. Golpea suavemente el filtro plisado sobre un cubo de
basura para sacudir la suciedad. Enjuaga la espuma, el depdsito de suciedad y el marco del
filtro con agua. Deja que se sequen 12 h. Cuando los objetos estén completamente secos,
vuelve a colocarlos en el aspirador. Vacia el depésito de suciedad después de cada uso. Limpia
el depdsito de suciedad, el filtro y la espuma cada semana.
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Passaggio 1: Premere il pulsante “Open” (Apri) per rimuovere il contenitore della polvere Passaggio 2: Aprire la
fibbia del contenitore della polvere e svuotarlo. Per evitare di versare la polvere, tenere il coperchio del contenitore
della polvere rivolto verso l'alto, tenere il coperchio superiore con la mano destra e il contenitore della polvere
trasparente con la mano sinistra. Per evitare che il filtro si ostruisca, picchiettare il contenitore della polvere
quando lo si svuota (si consiglia di pulirlo almeno una volta al mese).Passaggio 3: Dopo un lungo periodo di
utilizzo, rimuovere i componenti del filtro Passaggio 4: Sciacquare il contenitore della polvere e i filtri a tre strati (si
consiglia di pulirli non troppo frequentemente, circa una volta al mese).Passaggio 5: Dopo il risciacquo, asciugare
le gocce d'acqua. Assicurarsi di asciugare completamente il contenitore della polvere e i filtri prima di reinstallarli,
per garantire una maggiore durata del dispositivo.Nota: sciacquare con acqua pulita senza detergenti. Non pulire
il filtro con una spazzola o con le dita.Non inserire un contenitore della polvere danneggiato nel dispositivo, per
evitare che il canale del flusso d'aria (canale del vento) si blocchi o venga danneggiato durante la pulizia.

Schritt 1: Drucken Sie die Taste ,OPEN’ um den Staubbehélter zu entfernen. Schritt 2:
Offnen Sie den Staubbehilter, um ihn zu entleeren. Um ein Verstopfen des Filters zu
vermeiden, ziehen Sie das Filtergestell heraus, um dann den Faltenfilter und den Schaumstoff
herausnehmen zu konnen. Klopfen Sie den Faltenfilter vorsichtig Gber einem Milleimer
aus, um den Staub abzuschiitteln. Spilen Sie den Schaumstoff, den Staubbehélter und
das Filtergestell unter flieBendem Wasser ab. Lassen Sie sie auBerhalb des Roboters
12 Stunden lang trocknen. Wenn alle Teile vollstindig getrocknet sind, setzen Sie sie
wieder in den Staubsauger ein. Entleeren Sie den Staubbehdlter nach jedem Gebrauch.
Reinigen Sie den Staubbehalter, den Filter und den Schaumstoff jede Woche.

Stap 1: Druk op de knop Open om het stofreservoir te verwijderen Stap 2: Open het stofreservoir en
leeg het reservoir. Om te voorkomen dat er stof vrijkomt, houdt u de klep van het stofreservoir naar
boven gericht en houdt u de bovenklep met uw rechterhand en het doorzichtige stofreservoir met uw
linkerhand vast. Om te voorkomen dat het filter verstopt raakt, tikt u tegen het stofreservoir wanneer u dit
leegt (het wordt aanbevolen het reservoir minimaal een keer per maand te legen). Stap 3: Wanneer u de
robot een langere periode hebt gebruikt, verwijdert u de filtercomponent Stap 4: Spoel het stofreservoir
en de andere drielaagse filters af (niet te vaak, gemiddeld een keer per maand). Stap 5: Droog het reservoir
af. Laat het stofreservoir en de filters goed drogen voordat u deze weer plaatst, zodat de robot langer
meegaat. Opmerking: gebruik geen schoonmaakmiddel bij het reinigen. Reinig het filter niet met uw
vingers of een borstel. Zorg ervoor dat u het stofreservoir in zijn geheel terugplaatst. Als u dit niet doet,
kan het luchtstroomkanaal geblokkeerd of beschadigd raken.

Passo 1: Prima o botdo “OPEN" (Abrir) para retirar o depdsito do p6. Passo 2: Abra o depésito
do pd para o esvaziar. Para evitar a obstrucao do filtro, puxe a estrutura do filtro para remover
o filtro plissado e a espuma. Bata suavemente o filtro plissado sobre um caixote do lixo para
sacudir o po. Enxague a espuma, o depdsito do po e a estrutura do filtro com agua. Deixe-
os secar 12h. Quando os componentes estiverem completamente secos, volte a coloca-los no
aspirador. Esvazie o depdsito do pd apds cada utilizagdo. Limpe o depédsito do pé, o filtro e a
espuma todas as semanas.
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Pasul 1: Apdsati butonul ,Open” (Deschidere) pentru a indeparta recipientul de praf Pasul 2:
Deschideti catarama recipientului de praf si goliti recipientul. Pentru a evita vérsarea prafului, tineti
capacul recipientului de praf cu fata in sus; tineti capacul superior cu mana dreapta si recipientul
transparent de praf cu ména stdnga. Pentru a evita incarcarea filtrului, bateti recipientul de praf
cand il goliti (se recomanda curatarea acestuia cel putin o data pe lund). Pasul 3: Dupa o perioada
indelungata de folosire, indepartati filtrele componente Pasul 4: Clatiti recipientul de praf si celelalte
filtre cu trei straturi (nu prea des, se recomanda curdtarea lunara). Pasul 5: Dupa clatire, stergeti
picdturile de apa. Asigurati-va cd uscati complet recipientul de praf si filtrele inainte sd le reinstalati
pentru a asigura durata de viatd a aparatului. Nota: clatiti cu apa curat, fara detergent. Nu curétati
filtrul cu peria sau cu degetele. Nu puneti un recipient de praf incomplet in aparat, putand astfel
evita blocarea canalului fluxului de aer (canalul de vant) sau deteriorarea in timpul curatarii.

Crbnka 1:HatucHeTe 6yToHa 3a 0TBapsiHe, 3a la NpeMaxHeTe KoHTelHepa 3a npax CTbrka 2: OTBopeTe
XanKaTa Ha KOHTeliHepa 3a Npax 1 13npa3HeTe KOHTeHepa 3a Npax. 3a fa ce n3berHe pascuneaHeTo
Ha Mpaxa, JPbKTe Karnaka Ha KOHTelHepa 3a Npax 06bpHAT Harope, APbXTe FOPHUA Kanak C fAAcHaTa
pbKa 1 MPo3payHnsA KOHTEHep 3a Npax C /iABaTa pPbKa. 3a Aa ce u3berHe 3anyLwBaHeTo Ha GrNTHPa,
noTynBaiiTe KOHTENHEPA 3a Mpax, KoraTto ro n3npasgate (Mpenopbusa Ce fa ro novmcTeaTe noHe
BefHbX MeceyHo). CTbnka 3: Cief Abbr nepriof Ha ynotpeba npemaxHeTe KOMNOHeHTa ¢ puaTpuTte
CrbrKa 4: M3niakHeTe KOHTENHepa 3a Npax v Apyrute TPUMNIACToBN GUATPU (He MpeKaneHo YecTo,
npenopbyBa Ce exemeceuyHo nounctBaHe). CTbrka 5: Cref M3nnakBaHeTo MOACYLIETE KanKute
Bofa. MoacyLeTe KoHTelHepa 3a NMpax 1 GUATPUTE HAaMbAHO, NPeAU Aa MM MOHTUpPATE OTHOBO, 3a fia
rapaHTMpare no-AbArus XMBOT Ha YCTPOWCTBOTO. 3abenexKa: Mo, N3nakBaiiTe ¢ YncTa Boaa 6e3
HUKaKbB Npenapart. Mons, He no4YncTBaiiTe GUNTBbPA C YeTKa U C NPBLCTY. He NoCcTaBAiTe HEHaMbIHO
crnobeH KOHTeHep 3a Npax B YCTPOICTBOTO, 3a Aa e 13berHe 6I0KMPaHeTo MK NOBPEXLAHETO Ha
KaHasa 3a Bb3lyLleH NOTOK (KaHana 3a Bb3ayLUHa CTPys) No Bpeme Ha NoYnCTBaHe.

Krok 1: Stisknéte tlacitko pro otevieni, abyste otevfeli zasobnik na prach. Krok 2: Oteviete sponu
zésobniku na prach a vysypte jej. Aby se prach nerozsypal, drzte kryt zdsobniku na prach smérem
vzhUru, pficemz horni kryt drZzte pravou rukou a priihledny zésobnik na prach levou rukou. Chcete-li
se vyhnout ucpanifiltru, na zasobnik na prach pfi vyprazdnovani poklepejte (doporucujeme filtr Cistit
alespon jednou mési¢né). Krok 3: Po dlouhé dobé pouzivani vyjméte filtr. Krok 4: Oplachnéte zésobnik
na prach a tfivrstvy filtr (ne pfilis ¢asto, doporucujeme jednou za mésic). Krok 5: Po oplachnuti osuste
kapky vody. Zasobnik na prach i filtry pfed navracenim do robotického vysavace diikladné osuste,
aby byla zajisténa dlouha Zivotnost zafizeni. Poznamka: Dily oplachujte ¢istou vodou bez ¢isticiho
prostredku. Filtr necistéte kartdcem ani prsty. Do zafizeni nevkladejte nekompletni zésobnik na
prach, jelikoz by tim pfi ¢isténi mohlo dojit k ucpani nebo poskozeni vzduchového kanalku.

1.krok: Stlacenim tlacidla,Otvorit” vyberte nddobu na prach 2. krok: Otvorte sponu nddoby na prach a vyprazdnite
nadobu na prach. Aby ste zabranili vysypaniu prachu, drZte kryt nddoby na prach smerom nahor, pravou rukou
drzte horny kryt a lavou rukou priehladny zasobnik na prach. Aby ste zabranili upchatiu filtra, nddobu na prach
vyprézdiuijte poklepanim (odporuca sa vycistit aspon raz mesacne). 3. krok: Po dlh$om pouzivani vyberte zlozku
filtrov 4. krok: Oplachnite nadobu na prach a dalsie trojvrstvové filtre (nie prilis casté, odportca sa mesacné
Cistenie). 5. krok: Po oplachnuti vysuste kvapky vody. Pred opétovnou instalaciou nezabudnite nddobu na prach
afiltre Uplne vysusit, aby ste zabezpecili Zivotnost zariadenia. Pozndmka: oplachujte Cistou vodou bez ¢istiaceho
prostriedku. Filter necistte kefou ani prstami. Do zariadenia nevkladajte netplni nddobu na prach. Méze to
spdsobit zablokovanie alebo poskodenie prietokového kandla vzduchu (veterného kandla) pocas Cistenia.

Kpok 1: HaTucHitb KHoMKy «Bigkputu», W06 BMIAHATU nuno36ipHuMK Kpok 2: Bigkpuitte 3acTibky
nuno36ipHMKa Ta COPOXHITb 11oro. LL{o6 YHUKHYTU po3cunaHHaA numy, TPUMalTe KpULWKY KOHTeliHepa
ANA CMITTA MOBEPHEHOI0 Bropy, MPaBoIo PYKOI0 TpUMaiiTe BEPXHIN KiHeLb KPULLKK, a NlIBOIO — MPO30pui
KoHTeliHep ans nuny. LLo6 yHrKHYTU 3acmiyeHHs inbTpa, NOCTyKaiiTe No Nuno36ipHMKY Mig yac ioro
CMOPOXHEHHA (PEeKOMEHAYETbCA YMCTUTM MOro MPUHaNMHI pa3 Ha micaub). Kpok 3: Micna Tpueanoro
BVKOPUCTaHHA BUIAMITD Yci fietani dinbtpis Kpok 4: Mpomuiite nuno36ipHUK Ta iHLWi Tpuwwaposi inbtpu
(pekomeHAY€ETbCA NPOBOANTI TaKy YNCTKY pa3 Ha MicALb, He vacTile). Kpok 5: Butpitb Kpanni Bogw, o
3aNMUWUIUCh NICA NPOMUBaHHS. Mepen ycTaHOBIeHHAM NUNo36ipHIKa Ta GinbTpiB Ha MicLie 060B'A3KOBO
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MOBHICTIO BUCYLWITb iX, W06 3abe3neunTn HanexHWin TepMmiH ekcnnyatauii npucTtpoto. Mpumitka: He
BVKOPUCTOBYITE MIUHI 3aC06V Ans ounLieHHs. MpomuBaiiTe AeTani UnCTol Bogot. He BUKOpUCTOBYiiTe
WiTKy abo nanbui Ans ouulleHHs GinbTpy. He BCTaBnAiTe B NPUCTPIN HEMOBHMIA NUNO3BiPHNK, Lie MOXe
npm3BecTn Ao 6110KyBaHHA abo MOLIKOAXKEHHA KaHaiy NOBITPAHOrO NOTOKY (aepoauHamiuHoi Tpy6w) nig
4ac OUULLEHHSA.

Bripa 1: MNatriote To kouumi «Open» yila va agaipéoete To Soxeio okovng Brpa 2: Avoifte To KoUPMWA
Tou doyeiou okovng kal adeldote o doxeio. Na va amo@Uyete Stappor) OKOVNG 0TO METWHA, TO KAAUUHA
Tou doxeiou okdVNG TPEMEL va gival TTPOG Ta TMAVW, VA KPATATE TO EMAVW KAAUPPA e To Se€i xépt kal
10 S1d@avo Soxeio okovNG e To aplotepd (xépl). MNa va unv Poulwoel To eiktpo, xTummote eAaepd To
Soyxeio okdvng kaBwg To adeldlete (ouviotdtal va To kaBapiletal TouAdxIoTOV i opd Tov urva). Bipa
3:'Yotepa amo pia pakpd mepiodo xprnong, apaipéote o e€dpTnUa Twv GINTpwy Brua 4: Zem\oveTe 10
S0oxeio okOVNG Kal Tal GINTPA TPLWV OTPWHATWY (XL TTOAU oUXVA, cuVIoTATAL KABaPIoPdS unviaiwg). Bipa
5: MeTd 1o £EMUa OTEYVWOTE TUXOV OTAYOVEC vEPOU. BePatwBeite OTi éxeTe OTEYVWOEL TO SOXEID OKOVNG
Kal Ta QIATPa EVTEAWC TTPIV Tal EMAVATOMOOETHOETE Yia va Slac@alioeTe Tn Sidpkela {wr¢ TG GUOKEUNC.
Inueiwon: Eemévete pe kaBapo vepod Xwpic kabdlou amoppumavTikd. Mnv kabapilete 10 @iktpo e
Bouptoa i pe ta SAXTUNG oag. Mnv TomoBeteite To GOXEID OKOVNG OE NWUITENH KATAOTAON EVTOC TNG
OUOKEUNC, KaBw¢ umopei va mpokAnBei @payn 1 (nuid otov aywyo aépa KaTd Tov KaBaplopo.

1. korak: Pritisnite dugme ,Open” (Otvori) da biste uklonili posudu za prasinu 2. korak: Otvorite kopcu
posude za pradinu i ispraznite posudu. Da biste izbegli prosipanje prasine, drzite poklopac posude za
prasinu okrenut ka gore, drzite gornji poklopac desnom, a providnu posudu za prasinu levom rukom. Da
biste izbegli zacepljenje filtera, blago udarajte posudu za prasinu dok je praznite (preporucuje se da je
Cistite najmanje jednom mesecno). 3. korak: Nakon dugog perioda upotrebe, uklonite komponentu filtera
4. korak: Isperite posudu za prasinu i ostale troslojne filtere (ne precesto, preporucuje se mesecno is¢enje).
5. korak: Nakon ispiranja, osusite kapljice vode. Da biste osigurali radni vek uredaja, obavezno u potpunosti
osusite posudu za prasinu i filtere pre nego $to ih ponovo postavite. Napomena: za ispiranje koristite Cistu
vodu bez deterdzenata. Nemojte Cistiti filter cetkom ili prstima. Nemojte stavljati nepotpunu posudu za
prasinu u uredaj jer to moze dovesti do blokiranja ili otecenja kanala za protok vazduha prilikom c¢is¢enja.

1. korak: Pritisnite tipku ,Open” (Otvori) za skidanje spremnika za prasinu 2. korak: Otvorite kopcu
spremnika za prasinu i ispraznite spremnik za prasinu. Kako biste izbjegli ispadanje prasine, spremnik
za prasinu drzite okrenutim prema gore, gornji poklopac drzite desnom rukom, a proziran spremnik za
prasinu lijevom rukom. Kako biste izbjegli zacepljenije filtra, lagano udarite spremnik za prasinu kada ga
praznite (ako je preporuceno da ga Cistite jedanput mjesecno). 3. korak: Nakon duzeg razdoblja uporabe
maknite komponentu s filtrima 4. korak: Isperite spremnik za prasinu i druge troslojne filtre (ne precesto,
preporucuje se Ciscenje na mjesecnoj bazi). 5. korak: Nakon ispiranja osusite kapljice vode. Spremnik za
prasinu i filtre u potpunosti osusite prije nego sto ih ponovno ugradite kako biste osigurali dugi vijek
trajanja uredaja. Napomena: ispirite ¢istom vodom bez deterdzenta. Filtar nemojte Cistiti cetkom ili
prstima. Nemojte stavljati poluprazan spremnik za prasinu u uredaj zato Sto tako mozete izbjeci blokiranje
ili ostecenje kanala za protok zraka (kanal za prozracivanje) tijekom cis¢enja.

1. 1épés: Nyomja meg a ,Nyitas” gombot a portartaly eltdvolitdsahoz 2. 1épés: Nyissa ki a portartaly
csatjat, és Uritse ki a portartélyt. A por kiboruldsanak elkertilése érdekében a portartaly fedele nézzen
mindig felfelé, és tartsa a fels6 fedelet a jobb kezével, az atlatszé portartélyt pedig a bal kezével. A sz(iré
eltémédésének elkerllése érdekében Uritéskor itégesse meg a portartalyt (ajanlott havonta legalabb
egyszer megtisztitani).3. 1épés: Hosszas hasznélat utan tavolitsa el a szlr6elemeket 4. Iépés: Oblitse ki
a portartélyt és a tobbi haromréteg(i sz(irét (ne tdl gyakran, javasolt a havi tisztitas).5. Iépés: Oblités
utan szaritsa fel a vizcseppeket. A késziilék élettartamanak biztositasa érdekében a visszahelyezés el6tt
teljesen szaritsa meg a portartalyt és a sz(ir6ket.Megjegyzés: tiszta vizzel dblitsen, tisztitdszer nélkil. Ne
tisztitsa a szUr6t kefével vagy az ujjaival.Ne helyezzen be nem teljes portartalyt a készilékbe, mert az a
tisztitas soran eltdmitheti vagy megrongélhatja a levegdcsatornat (szélcsatorndt).
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Turn the robot OFF and turn the robot upside down. Unlock the brushing guard using the 2
lockers.

Mettez le robot hors tension et retournez-le. Déverrouillez la trappe de la brosse en déplacant
les deux clips.

Apaga el robot y dale la vuelta. Desbloquea el protector del cepillo central utilizando los 2
cierres.

Spegnere il robot e capovolgerlo. Sbloccare la protezione della spazzola usando i 2 fermagli.

Schalten Sie den Roboter AUS und drehen Sie ihn um. Lésen Sie den Birstenschutz durch
Offnen der zwei Befestigungen.

Schakel de robot uit en draai de robot om. Maak de twee klemmen van het borstelscherm los.

Desligue o robot e vire-o0 ao contrério. Desbloqueie a prote¢ao da escova com a ajuda dos 2
fechos.

OPRITI robotul si intoarceti-I cu fata in jos. Deblocati apératoarea periei cu ajutorul celor 2
dispozitive de blocare.

N3K/TIIOYETE poboTa 1 ro o6bpHeTe HaobpaTHO. OTKNloYeTe NpeanasnTena Ha YeTkaTa, Kato
n3non3Bare 2-Ta 3aK/o0uBaLLM MeXaHn3Ma.

Roboticky vysava¢ VYPNETE a otocte jej vzhru nohama. Odjistéte 2 pojistky a otevrete kryt
kartace.

Robot VYPNITE a otoc¢te ho hore dnom. Pomocou 2 uzaverov odblokujte kryt kefy.

BuMKHiTb po60Ta Ta nepeBepHiTb Moro foropy fHOM. PO36710KYyTe 3aXUCT LLiTKM 33 JONOMOTOo
2 dikcaTopis.

ATIEVEQYOTIOINOTE TO POUMOT Kal YupioTe TO avdmodd. ZeKAEIOWOTE TO TPOOTATEUTIKO
BoupTtoiopatog XPNOIHOTTOIWVTAG TIG 2 ACPANEIEC.

Iskljucite robota i okrenite ga naopako. Otkljucajte drza¢ ¢etke pomocu 2 blokatora.
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Iskljucite robotski usisiva¢ i okrenite ga naopako. Otkljucajte zastitu za ¢etku s pomocu dva
HR| blokatora.

Kapcsolja Kl a robotot, és forditsa fejjel lefelé. Oldja ki a kefevédét a 2 zar segitségével.

HU
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EN Remove the brush guard and pull out the brush.
Clean the brush with the blade side (to cut the hair) and the brush side (to remove them) doing
movements from the top to bottom.

Retirez le protége-brosse et enlevez la brosse.
FR N . s

Nettoyez la brosse avec le c6té lame (pour couper les poils) et le c6té brosse (pour les enlever)
en effectuant des mouvements de haut en bas.

ES Retire el protector del cepillo, y extraiga el cepillo.
Limpie el cepillo con el lado de la cuchilla (para cortar los pelos) y el lado del cepillo (para retirar
pelusa) realizando movimientos de arriba a abajo.

IT Rimuovere la protezione ed estrarre la spazzola.
Pulire la spazzola con il lato lama (per tagliare i capelli) e il lato spazzola (per rimuoverli) con
movimenti dall’alto verso il basso.

DE Entfernen Sie den Biirstenschutz und ziehen Sie die Biirste heraus.

Reinigen Sie die Staubsaugerbiirste mit der Klingenseite (um die Haar zu schneiden) und die
Burstenseite (um sie zu entfernen), indem Sie die Reinigungsbirste von oben nach unten
bewegen.

NL Verwijder het omhulsel van de borstel en trek de borstel uit.
Reinig de borstel met de meskant (om vastzittend haar door te snijden) en de borstelkant (om
het haar te verwijderen) door het uitvoeren van neerwaartse bewegingen.
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Retire a protecao da escova e retire a escova.
Limpe a escova com o lado da lamina (para cortar os pelos) e o lado da escova (para os retirar)
fazendo movimentos de cima para baixo.

Indepartati aparatoarea periei, si scoateti peria.
Curdtati peria cu portiunea cu lamela (pentru a tdia parul) si utilizati capatul cu periutd (pentru
a indeparta parul) efectuand miscari de sus in jos.

OTcTpaHeTe NpeanasnTena Ha YeTkaTta 1 usgbpnanTe yeTkara.
MouncTeTe yeTKaTa C OCTpaTa CTPaHa (3a Aa OTpeXeTe KOCMUTE) M CbC CTPaHaTa Ha YyeTkaTa (3a
[a rv npeMaxHeTe), KaTo 13BbpLUBaTE ABMKEHUA OTrOpe HaZony.

Odstrante kryt kartace a vytahnéte kartac.
Pohyby shora dol{i vycistéte stranu kartace s ¢epeli (na uvolnéni vlasd) a stranu s karta¢em (na
jejich odstranéni).

Odstranite kryt kefy a kefu vytiahnite.
Pohybmi zhora nadol vycistite kefu stranou rukovate (na uvolnenie vlasov) a stranou kefy (na
ich odstranenie).

3HIMIiTb 3aX1CT i AiCTaHbTe LWiTKY.
OunCTITb LWITKY rOCTPOI0 CTOPOHOIO (106 3pi3aTh BONOCCA) i CTOPOHOI 3 BOPCUHKaMM (106
BVAANNTL NOr0) 3a AOMOMOTOI0 PYyXiB 3BEPXY BHU3.

A@aIp£oTE TOV TPOPUAAKTHPA TNS BoupToag Kal Tpafriéte é€w tn Bouptoa.
KaBapiote tn Bouptoa pe tnv mAeupd TG Aemidag (yia va KOYETE TIG TPIXEC) KAl e TNV TTAELUPA
NG XTEVAG (VIO VA TIG AQAIPECETE), LETAKIVWVTOAG TN XTEVA Ao MAVW TTPOG TA KATW.

Uklonite drzac cetke i izvadite ¢etku.
Ocistite ¢etku sa stranom sa oStricom (za secenje dlaka) i stranom sa ¢etkom (za njihovo
uklanjanje) pokretima odozgo ka dole.

Maknite zastitu za cetku i ¢etku izvucite.
Ocistite ¢etku ¢etkicom za ciS¢enje i stranom s ostricom (kako biste porezali dlaku) i stranom s
cetkicom (kako biste ih uklonili) pokretima odozgo prema dolje.

Tavolitsa el a kefevéd6t, és hiizza ki a kefét.Tisztitsa meg a kefét a pengés oldallal (a hajszalak
elvagasahoz) és a kefés oldallal (a hajszalak eltavolitasahoz), fentrél lefelé végezve a
mozdulatokat.
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Put the brush and the brush guard back. Make sure that the rubber part at the tip of the brush
is in place. Lock the brush guard with the two lockers.

Replacez la brosse et le protege-brosse. Assurez-vous que la partie en caoutchouc a I'extrémité
de la brosse est bien installée. Verrouillez le protége-brosse avec les deux clips.

Vuelva a colocar el cepillo y el protector del cepillo. Asegurese de que la pieza de goma en el
punta del cepillo esta en la posicion correcta.
Bloquee el protector del cepillo con los 2 cierres.

Riposizionare la spazzola e la sua protezione. Assicurarsi che la parte in gomma sull'estremita
della spazzola sia in posizione. Bloccare la protezione della spazzola con | 2 fermagli.

Setzen Sie die Staubsaugerbiirste und den Birstenschutz wieder ein. Achten Sie darauf, dass
der Gummiabschnitt an der Spitze der Biirste an seinem Platz ist. Fixieren Sie den Biirstenschutz
mithilfe der beiden Befestigungselemente.

Plaats de borstel en het omhulsel van de borstel terug. Zorg dat het rubberen deel aan het
uiteinde van de borstel op de juiste plaats is aangebracht. Zet het omhulsel van de borstel vast
met de 2 klemmen.

Volte a colocar a escova e a protecdo da escova. Certifique-se de que a parte de borracha na
extremidade da escova estd no respetivo lugar. Fixe a protecdo da escova com os dois fechos.

Repuneti la loc peria si aparatoarea acesteia. Asigurati-vd cd portiunea de cauciuc din capdtul
periei este instalata corect. Blocati aparatoarea periei cu ajutorul celor 2 dispozitive de blocare.

MocTaBeTe yeTKaTa 1 NpefnasuTens Ha yeTkata obpaTHO. YBepeTe ce, Ye ryMmeHaTa YacT BbB
BbpXa Ha YeTKaTa e Ha MACTOTO CU. 3aKJiloueTe NpeAnasnTens Ha YeTkaTa KaTo n3rnonssate 2-Te
3aK/oYBaLLM MeXaHU3Ma.

Vlozte zpét kartac a kryt kartace. Ujistéte se, Ze je gumova ¢ast na Spicce kartace na svém misté.
Zajistéte kryt kartace pomoci 2 pojistek.
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Vratte kefu a kryt kefy na miesto. Uistite sa, Ze gumova cast na Spicke kefy je na svojom mieste.
Pomocou 2 uzaverov uzamknite kryt kefy.

BcTaHOBITb WiTKy 1 3aXUCT WiTKM Ha Mmicue. MNepekoHalTecs, WO rymoBa YacTuHa Ha KiHYMKY
LWiTKM € Ha MicLi. 3abNoKyMTe 3axXKCT WiTKM 3a Jonomoroto 2 dikcaTopis.

TomoBetrioTte TN BolpToa Kal Tov TTPOPUAAKTHPA 0T B€on Touc. BeBaiwbeite 6T n EAACTIKA
nipoefoxn} oTNV Akpn TNE Bouptoag Bpioketal oTn B€on TNEC. AGPANOTE TOV TTPOPUAAKTHPA TNG
Bouptoag pe TIG 2 AOPANELEG.

Vratite Cetku i drzac ¢etke na mesto. Proverite da li je gumeni deo na vrhu cetke na svom mestu.
Pri¢vrstite drzac cetke pomocu dva blokatora.

Cetku i zastitu za ¢etku stavite natrag na svoje mjesto. Budite sigurni da je gumeni dio na vrhu
Cetke na mjestu. Zakljucajte zastitu za cetku s pomocu dva blokatora.

Helyezze vissza a kefét és a kefevédé6t. Ugyeljen arra, hogy a kefe végén 1évé gumis rész a
helyére keriljon. Rogzitse a kefevédét a két zarral.

To clean the side brush, remove it by unscrewing it and use a cleaning brush to clean the side
brush and the entanglements in the slot of the side brush. Clean the side brushes once a month.

Pour nettoyer la brosse latérale, dévissez-la et retirez-la, puis utilisez une brosse de nettoyage
pour la nettoyer et retirer tout enchevétrement dans la fente de la brosse latérale. Nettoyez les
brosses latérales une fois par mois.

Desenrosca y retira los cepillos laterales. Limpia la superficie y los restos que queden en la
ranura con un cepillo de limpieza. Limpia los cepillos laterales una vez al mes.

Per pulire le spazzole laterali, rimuoverle e pulirle con una spazzola; rimuovere capelli e altri
detriti accumulati. Pulire le spazzole laterali una volta al mese.
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Um die Seitenbdirste zu reinigen, entnehmen Sie diese durch Herausdrehen. Reinigen Sie die
Seitenbiirste und die Befestigungen, in denen die Birste sitzt, mit einer Reinigungsbirste.
Reinigen Sie die Seitenbirsten einmal pro Monat.

Om de zijdelingse borstels te reinigen, moet u deze losdraaien en een borstel gebruiken om
de zijborstel te reinigen en vastgeraakte draden en dergelijke in de sleuf van de zijborstel te
verwijderen. Reinig de zijborstels één keer per maand.

Para limpar as escovas laterais, remova-as desapertando-as e utilize uma escova de limpeza
para limpar a escova lateral e os residuos na ranhura da escova lateral. Limpe as escovas laterais
uma vez por més.

Pentru a curata periile laterale, detasati-le desurubandu-le si utilizati o perie de curatare pentru
a curata peria laterala si obiectele incurcate in fanta periei laterale. Curatati periile laterale o
data pe luna.

3a Aa NOYNCTUTE CTPAHUYHUTE YETKKN, MPeMaxHeTe ' Ypes pa3BMHTBaHE N 13Mnos3BanTe YyeTKa
3a NoYncTBaHe, 3a Aa NOYNCTUTE CTPAaHWYHATa YeTKa 1 3annennTte ce npegmeTn B OTBOPa Ha
CTpaHM4YHaTa YeTKa. MounctBante CTPAHNYHUTE YETKN BEAHDXK MeCEYHO.

Chcete-li vycistit bo¢ni karta¢, vyjméte jej jeho vySroubovanim, vycistéte jej pomoci Cisticiho
kartacku a odstrante zachycené vlasy a vlakna v prostoru bo¢niho kartace. Bocni kartac cistéte
jednou za mésic.

Ak chcete vycistit bocné kefy, vyberte ich odskrutkovanim a pomocou ¢istiacej kefky vycistite
boc¢nu kefu a zamotané predmety v Strbine boc¢nej kefy. Bo¢né kefy Cistite raz za mesiac.

o6 ounctnty GiuHi WiTKK, 3HIMITb iX, NoNepeAHbO PO361OKYBaBLUWY, i OUNCTITb BiUHI LWITKK,
BKJ/10Uatouy BCi OTBOPY, 3a AOMOMOTOH0 LWiTKM AN1A oumLeHHA. Ounilyiite 6iuHi WiTKK LWomicaus.

lNa va kaBapioete TIG MAgLPIKEG BoUPTOEC, apalpéoTe Teg EERIOWVOVTAG TEG Kal KaBapioTe TIg
Bouptoeg kat Tig uodoxéG Toug pe éva Bouptodkl. KaBapilete Ti¢ MAeUPIKEG BoUPTOEG pia
popda Tov prva.

Da biste ocistili bocne Cetke, uklonite uh tako $to Cete ih odviti, a zatim etkom za CiScenje
ocistite boc¢ne cetke i zapletene ostatke u otvoru za bo¢nu cetku. Cistite cetke jednom mesecno.
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Kako biste ocistili bocne cetke, maknite ih tako da ih odvijete i upotrijebite Cistu cetku za
HR ¢iscenje bocne cetke i zapetljanja u otvoru za boc¢nu cetku. Bo¢ne cetke distite jedanput
mjesecno.

Az oldalso keféket ugy tisztithatja meg, ha kicsavarja és kiveszi ket, majd egy tisztitokefével
HU megtisztitja az oldalkefét és az oldalkefe nyilasaba gabalyodott dolgokat. Havonta egyszer
tisztitsa meg az oldalsé keféket.

Replace lateral brushes every 6 months. Throw away the old brushes and replace them with
EN| new ones. Screw the new brushes on the robot.

Remplacez les brosses latérales tous les 6 mois. Jetez les anciennes brosses et remplacez-les
FR par des nouvelles. Vissez les nouvelles brosses sur le robot.

Sustituya los cepillos laterales cada 6 meses. Tire los cepillos viejos y sustitiyalos por nuevos.
ES| vuelvea colocar y ajustar los cepillos.

Sostituire le spazzole laterali ogni 6 mesi. Gettare le spazzole vecchie e sostituirle con spazzole
IT | nuove. Awitarele spazzole nuove sul robot.

Ersetzen Sie die seitlichen Blirsten alle 6 Monate. Werfen Sie gebrauchte Biirsten weg und ersetzen
DE| Sie sie mit neuen. Setzen Sie die neuen Biirsten durch Drehen in den Roboter ein.

Vervang de achterste borstels ieder half jaar. Gooi de oude borstels weg en vervang ze door
NL| nieuwe. Draai de nieuwe borstels op de robot.

Substitua as escovas laterais a cada 6 meses. Elimine as escovas antigas e substitua-as por
PT| novas. Aperte as escovas novas no robot.

Inlocuiti periile laterale la fiecare 6 luni. Eliminati periile vechi si inlocuiti-le cu unele noi.
RO Insurubati periile noi pe robot.
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3ameHsanTe CTPaHWYHUTE YETKN Ha BCeKM 6 meceLia. M3XBbpﬂﬂMTe CTapuTe YeTkn n rn 3ameHsAnTe ¢
HOBW. 3aBMHTETE HOBUTE YETKU Ha po60Ta.

Bocni kartace vymeénujte kazdych 6 mésic(l. Staré kartace vyhodte a vyménite je za nové. Nasroubujte
novy kartac na roboticky vysavac.

Postranné kefky vymerite kazdych 6 mesiacov. Staré kefky vyhodte a nahradte ich novymi. Na
robot naskrutkujte nové kefy.

3amiHonTe GiuHi WITKN WOoNiBPOKY. BUKMHbTE cTapi WiTKK 1 3aMmiHiTb X Ha HOBI. 3adikcyiTe
HOBI LiTKN Ha Po6OTi.

Ot MAeUpPIKEC BoVpToEG Mpémel va avTikabiotavtal KABe 6 prvec. MNeta&te Tic maAiég BovpTtoeg
KOl TOTTOBETAOTE KAVOUPYIEG. BISWOTE TIG KalvoUpYLEG BOVUPTOES OTO POUTIOT.

Menjajte bocne cetke svakih 6 meseci. Bacite stare Cetke i zamenite ih novim. Zavijte stare
Cetke na robota.

Bocne cetke zamijenite svakih Sest mjeseci. Stare Cetke bacite i zamijenite novima. Zasarafite
nove Cetke na robotski usisivac.

6 havonta cserélje ki az oldalsé keféket. Dobja ki a régi keféket, és helyezzen be Ujakat. Rogzitse
az Uj keféket a csavarok segitségével.

To clean the wheels, clean the front, left and right wheels once a week The wheel shaft may be
entangled by hair, cloth strips, etc. so please clean it in time.

Nettoyez les roues avant, gauche et droite une fois par semaine. Larbre de roue peut étre
entravé par des cheveux, des bandes de tissu, etc. Veuillez donc le nettoyer réguliérement.

Para limpiar las ruedas, limpie las ruedas delantera, izquierda y derecha una vez al mes. Es
posible que se queden enganchados pelos, hilos, etc. en el eje de las ruedas, por lo que deberd
limpiarlo en el momento.
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Effettuare la pulizia della ruota frontale e di quelle a destra e a sinistra una volta al mese. Intorno
agli assi delle ruote potrebbero accumularsi capelli e altri detriti; pulirle regolarmente.

Reinigen Sie das vordere, linke und rechte Rad einmal pro Woche. An einer Radachse kénnen
sich Haare, Stoffstreifen usw. verfangen. Deshalb sollten Sie die Radachsen reinigen, sobald es
notig ist.

Om de wielen te reinigen, moet u de voorkant, linker- en rechterwielen eens per maand
reinigen. De wielas kan zijn omwikkeld met haren, stukjes stof etc., daarom moeten ze
regelmatig worden gereinigd.

Para limpar as rodas, limpe a roda da frente, da esquerda e da direita uma vez por semana.
O eixo da roda pode ter cabelos, fios, etc., portanto limpe-o frequentemente.

Pentru a curata rotile, curatati rotile din fatd, din stanga si din dreapta o data pe luna. Axul rotii
poate fi incurcat cu par, fasii de panza etc., asa ca va rugam sa il curatati la timp.

MouncTBanTe BeAHbX MeCceyHo KonenaTa Ha po60Ta (n pPeaHo, naBo n ,D,ﬂCHO). Okono Konenoto
MOe Aa Ca yCyKaHU KOCMU, TbKaHW, NeHTU 1 Ap., Nopaan KOeTo rm NnoyncTBanTe Ha Bpeme.

Pravidelné cistéte predni, levé a pravé kolecko cisticim kartackem. Na hiideli kole¢ka mohou
byt namotané vlasy, prouzky latky atd., proto je nezapominejte véas vycistit.

Ak chcete vycistit kolieska, raz mesacne ocistite predné, lavé a pravé koliesko. Do hriadela
kolieska sa mo6zu zapliest vlasy, kusy latky atd., preto ho vcas ocistite.

LLlomicAaua BUKOHYITE ounLLeHHA Kosic (NepeAHbOro, NiBOro i npaeoro). Ha Ban Konic MoXyTb
HaMOTYBaTUCA BONIOCCA, HATKM TOLO. TOXK BYaCHO BUKOHYMTE OUNLLEHHSA.

KaBapilete TNV urmpooTivy, TNV aplotepn Kai t de€1d pdda pia gopd Tov urva pe pia fouptoa.
310V d€ova TG pOdag UMopEi va MaAoTouV Tpixe Kal AMEeC akabapaieg, ouvenwe va kabapilete
KAB€ 1000 Kal Toug A&ovec.

Da bi tockovi bili ¢isti, redovno Cistite prednji, levi i desni toc¢ak ¢etkom za ciséenje. U osovina
za to¢kove mogu se uplesti ostaci poput dlaka, traka od tkanine itd, zbog ¢ega je vazno da je
blagovremeno ocistite.

Kako biste ocistili kotacice, s ¢etkom za cis¢enje redovito Cistite prednje kotacice i kotacice
na lijevoj i desnoj strani. Osovina kotaca moze biti zapetljana dlakom, koncima krpe itd. pa je
Cistite na vrijeme.

A kerekek tisztitdsahoz tisztitsa meg rendszeresen egy tisztitokefével az ellilsé, a bal és jobb
oldali kerekeket. El6fordulhat, hogy a keréktengelybe haj, szbvetdarab stb. gabalyodik, ezért
idében tisztitsa meg.
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Front antifall sensor Right antifall sensor

Itis recommended that every week, a dry cotton cloth should be used to carefully wipe its drop
EN| sensorsto prevent dust accumulation, which will affect the performance of the product.

Il est recommandé d'utiliser chaque semaine un chiffon en coton sec pour essuyer
FR soigneusement ses capteurs de chute afin d'éviter toute accumulation de poussiére susceptible
d'affecter les performances du produit.

Le recomendamos que cada semana utilice un paio de algodoén seco para limpiar con cuidado
ES| a camara, la ventana del laser y el sensor para evitar que se acumule el polvo, lo que afectaria
al rendimiento del producto.

Si raccomanda, con frequenza settimanale, di passare con attenzione un panno asciutto sulla
IT videocamera, sulla finestra del laser e sul sensore per evitare I'accumulo di polvere, che pud
ridurre le prestazioni dell'apparecchio.

Es empfiehlt sich, die Absturzsensoren jede Woche vorsichtig mit einem trockenen
DE| tuch abzuwischen, um Staubablagerungen zu entfernen. Diese beeintrachtigen die
Leistungsfahigkeit des Produktes.

Het wordt aanbevolen dat u iedere week met een droge doek de camera en het laservenster en
NL sensor voorzichtig afveegt om ophoping van stof, dat de prestaties van het product beinvloedt,
te voorkomen.

Recomendamos que, todas as semanas, utilize um pano de algoddo seco para limpar
PT| cuidadosamente os sensores de queda, de forma a evitar a acumulacédo de pé, o que afetaria o
desempenho do produto.

Se recomanda ca in fiecare saptdmana sa utilizati o laveta uscata de bumbac pentru a sterge cu
RO atentie camera, fereastra laserului si pentru a preveni acumularea prafului, ceea ce afecteaza
performanta produsului.
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MpenopbunTenHo e Aa NoUYNCTBaTe CbC Cyxa NamyyHa Kbpra Kamepara, S1a3epHOTO npo3opue
1 CeH30punTe BCAKa ceammua. Mo To3r HauvH Le ce NPeAoTBpaTh HaTpymnBaHe Ha npax, KoMTo
MO>e [ia NoBinsie Bbpxy eGeKTMBHOCTTA Ha ypeaa.

Po dokonceni ¢isténi doporucujeme pomoci suché bavinéné latky otfit okénko kamery a laseru
spolec¢né se senzorem. Zabranite tak usazovani prachu, které by mohlo mit negativni vliv na
vykon vysavace.

Kazdy tyzden sa odporuca pomocou suchej bavinenej handricky opatrne utriet kameru, okno
lasera a snimac, aby sa zabranilo hromadeniu prachu, ¢o ovplyvni vykon vyrobku.

PekomeHAyeTbCA WOTUXKHA pPeTenbHO NPOTUPATV Kamepy I BiKOHLIe Jla3epHOro faTtumka
cyxoto 6aBOBHAHOK cepBeTKolo. Lle nonepeanTb HakoNUUYeHHA Ny, AKWIA NOripLwye poboui
XapaKTepUCTUKK Npunagy.

JUVIOTOUME VA OKOUTTI(ETE TIPOOEKTIKA, PE éva oTeyvO Bapfakepd mavi, TNV KAPEPA Kal TN
Bupida kat Tov alednTipa Aéllep, WOTE VA [N CUCCWPEUTEL OKOVN Kal EMNPEACTEL N anmdédoon
TNG OUOKEUNG.
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i Component Cleaning the component Replacing the component A
Dust collector After each use Not applicable
Filter Once a week Twice per year
Brush Once a week If required
Charging base Once a week Not applicable
Fall sensors Once a week Not applicable
Wheels Once a month Not applicable
Side brush Once a month Twice per year )
( )
Composant Nettoyage du composant Remplacement du composant

Collecteur de poussiére

Apres chaque utilisation

Non applicable

Filtre

Une fois par semaine

Deux fois par an

Brosse

Une fois par semaine

Si nécessaire

Base de recharge

Une fois par semaine

Non applicable

Capteurs de chute

Une fois par semaine

Non applicable

Roues

Une fois par mois

Non applicable

\

Brosses latérales

Une fois par mois

Deux fois par an
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f Componente Limpieza del componente Sustitucion del componente A
Depésito de suciedad Después de cada uso No aplicable
Filtro Una vez a la semana Dos veces al afo
Cepillo Una vez a la semana Si es necesario
Base de carga Una vez a la semana No aplicable
Sensores anticaida Una vez a la semana No aplicable
Ruedas Una vez al mes No aplicable
Cepillo lateral Una vez al mes Dos veces al afio
4 )
Componente Pulizia del componente Sostituzione del componente
Contenitore della polvere Dopo ogni utilizzo Non applicabile
Filtro Una volta alla settimana Due volte all'anno
Spazzola Una volta alla settimana Se necessario
Piastre di ricarica Una volta alla settimana Non applicabile
Sensori anti-caduta Una volta alla settimana Non applicabile
Ruote Una volta al mese Non applicabile
Spazzole laterali Una volta al mese Due volte all'anno )
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Bestandteil

Reinigung des Bestandyteils

Auswechseln des Bestandteils

~

Staubbehalter

Nach jedem Gebrauch

Nicht zutreffend

Filter Einmal pro Woche Zweimal pro Jahr

Birste Einmal pro Woche Wenn erforderlich
Ladekontakte Einmal pro Woche Nicht zutreffend
Absturzsensoren Einmal pro Woche Nicht zutreffend
Rader Einmal pro Monat Nicht zutreffend

Seitenblirsten

Einmal pro Monat

Zweimal pro Jahr

Onderdeel

Reiniging van het onderdeel

Vervanging van het onderdeel

~\

Stofreservoir

Na elk gebruik

Niet van toepassing

Filter Een keer per week Twee keer per jaar
Borstel Een keer per week Indien nodig
Laadcontacten Een keer per week Niet van toepassing

Valsensoren

Een keer per week

Niet van toepassing

Wielen

Een keer per maand

Niet van toepassing

Zijdelingse borstel

Een keer per maand

Twee keer per jaar
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f Componente Limpeza do componente Substituicao do componente A
Deposito do pd Apos cada utilizacdo Nao aplicavel
Filtro Uma vez por semana Duas vezes por ano
Escova Uma vez por semana Se necessario
Base de carregamento Uma vez por semana Nao aplicavel
Sensores de queda Uma vez por semana Nao aplicavel
Rodas Uma vez por més Nao aplicével
Escovas laterais Uma vez por més Duas vezes por ano
a Piese componente R icssi Inlocuirea piesei componente ®
componente
Recipient de praf Dupa fiecare utilizare Nu se aplica
Filtru O data pe saptamana De doua ori pe an
Perie O data pe saptamana Daca este necesar
Placute de incdrcare O data pe saptamana Nu se aplica
Senzori de cadere O datd pe saptamana Nu se aplica
Roti O datd pe luna Nu se aplica
Perie laterala O datd pe luna De doua ori pe an )

60



0000cV

f KomnoHeHT MouncrBaHe Ha KOMMOHEHTM MopmaAHa Ha KOMNOHEHTa A
KoHTenHep 3a npax Cnep Bcsika ynotpeba He e npunoxumo
OunTbp BepgHbX ceaMnyHo [1Ba NbT rognLLHO
YeTka BenHbXx ceaMnuHO AKO e Heobxoanumo
KOHT;'S:»”(;::S” 3a BegHbx cegmnuHO He e npunoxumo
CeH30py NPOTKB NapaHe BegHbx ceamnyHO He e npunoxvmo
Konenua BeaHbX MmeceuyHo He e npunoxumo
CTpaHuyHa YyeTka BepHbX MmeceuHo [lBa MbTW roaniuHO
4 N\
Dil Vycisténi dilu Vyména dilu
Nadoba na prach Po kazdém pouziti Neprovadi se
Filtr Jednou tydné Dvakrét za rok
Kartac Jednou tydné V ptipadé potreby
Nabijeci plosky Jednou tydné Neprovadi se
Senzory proti padu Jednou tydné Neprovadi se
Kolecka Jednou za mésic Neprovadi se
L Bocni kartac Jednou za mésic Dvakrat za rok )
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f Komponent Cistenie komponentu Vymena komponentu
Nadoba na prach Po kazdom pouziti Nevztahuje sa
Filter Raz tyzdenne Dvakrat ro¢ne
Kefa Raz tyzdenne V pripade potreby
Nabijacie koliky Raz tyzdenne Nevztahuje sa
Snimace padu Raz tyzdenne Nevztahuje sa
Kolieska Raz mesacne Nevztahuje sa
Bocna kefa Raz mesacne Dvakrat ro¢ne
(
Hetanb OunweHHA peTanen 3amiHa getanen
Mnno36ipHMK [MicnA KOXXHOro BUKOPUCTAHHA He 3acTocoByeTbCA
®inbTp LLloTmxHA 2 pasu Ha pik
LiTka LLloTmKHA 3a HeobXigHOoCTI
3apAaHi KOHTaKTK LLloTmKHA He 3acTocoByeTbCA
[aTunkum nagiHHA LLloTrkHA He 3acTocoByeTbCA
Koneca LLlomicausa He 3acTocoByeTbca
L biyHa wiTka LLlomicaus 2 pasu Ha pik
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f E§aptnpa Kzg:g;z:g:;gu Avtikatrdaotacn Tov a{qptr']pa'roc\
A°XE‘°;‘§§\‘,?“;M°W"° MeTd amo kabe xprion AY
Oiktpo Mia popd tnv eBdopada Ao popég Tov xpodvo
Bouptoa Mia @opd tnv eBdopada ‘Omote xpeldletal
MA\dkeg oépTIoNg Mia gopd tnv eBdopada AY
AoOnTrpEg MTWoNG Mia gopd tnv eBdoudada AY
Tpoxoi Mia gopd Tov prva A/Y

MA\gupiko Bouptodki

Mia @opd tov prva

AVO POpPEC TOV XPOVO

r

Komponenta

Skupljac prasine

Filter

Cetka

Baza za punjenje

Senzori pada

Tockovi

\

Bocne cetke
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Komponenta

Skuplja¢ prasine

Filtar

Cetka

Baza za punjenje

Senzori za pad

Kotacici

Bocne cetke

Alkatrész

Porgy(ijté

Sz(r6

Kefe

Tolt6alapzat

Esésérzékel6k

Kerekek

Oldalso kefék
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Every 6 months replace the pleated filter and the foam with new ones to maintain optimal
EN performances.

Tous les 6 mois, remplacez le filtre plissé et la mousse par des filtres neufs afin de garantir des
FR performances optimales.

Cada 6 meses, sustituya el filtro plisado y la espuma por otros nuevos para mantener un
ES| rendimiento 6ptimo.

IT | Sostituireilfiltro pieghettato e il filtro in spugna ogni 6 mesi per mantenere prestazioni ottimali.

Tauschen Sie alle 6 Monate den Faltenfilter und den Schaumstoff durch neue aus, damit das
DE| Gerit auch weiterhin einwandfrei funktioniert.

leder half jaar moet de gevouwen filter en het schuim worden vervangen door nieuwe om de
NL optimale prestaties te behouden.

A cada 6 meses, substitua o filtro plissado e a espuma por uns novos para manter excelentes
PT desempenhos.

La fiecare 6 luni inlocuiti filtrul plisat si filtrul spuma cu unele noi pentru a mentine performanta

RO optima.

Ha Bcekn 6 meceua 3ameHAlTe nancMpaHna GUATbP U MAHATa C HOBM 3a MOALbpKaHe Ha
BG| ontumanna eeKTUBHOCT.

CS| Prozachovanioptimalniho vykonu vyménujte skladany filtr prachu kazdych 6 mésicl za novy.

Aby ste zachovali optimalny vykon, kazdych 6 mesiacov vymente plisovany filter a penu za

SK nové.

OnAa ebeKTMBHOro NPUOGUPAHHA LWOMIBPOKY 3aMiHioNTe roPppoBaHni i MOPONOHOBUIA GinbTpr

UK Ha HOBI.

To MTUXWTO KAl To aPPWdeC YiNtpo TPémel va avtikabiotatal kabe 6 prveg yia BEATioTn
EL anodoon.
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Zamenite stari rebrasti filter i penu novim svakih 6 meseci kako biste zadrzali optimalne
performanse

Naborani filtar i spuzvasti zastitni filtar svakih Sest mjeseci zamijenite novima kako biste odrzali
optimalnu ucinkovitost

Az optimalis teljesitmény fenntartdsa érdekében 6 havonta cserélje ki a redds sz(irét és a
szivacsot
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Do not throw the robot in the bin.
Always wear gloves and protection.

Ne jetez pas le robot a la poubelle.
Portez toujours des gants et une protection.

No tire el robot en el cubo de basura.
Utilice siempre guantes y proteccion.

Non smaltire il robot insieme ai rifiuti generici.
Indossare guanti e protezioni.

Werfen Sie den Roboter nicht in den Mlleimer.
Tragen Sie Schutzhandschuhe.

Gooi de robot niet weg met het gewone huisvuil.
Draag altijd handschoenen en gepaste beschermingsmiddelen.

Néao deite o robot no lixo comum.
Use sempre luvas e protecdo.

Nu aruncati robotul la cosul de gunoi.
Intotdeauna purtati manusi si echipament de protectie.

He n3xBbpnsaiiTe poboTa B Kowia.
BrHaru HoceTe pbKaBMLM 1 3aLmTa.

Nevyhazujte robota do popelnice.
Vzdy pouzivejte rukavice a ochranné prvky.

Robot nehadzte do kosa.
Pouzite vzdy rukavice a ochranné prvky.

He BrKknpaainTte poboTa Ha CMITHUK.
3aBXAv HagAranTe pyKaBUUKNM i 3aX1CHi 3acobu.

Mnv amoppinTeTe To POUMOT Hadli ue AANa amoppippata.
Na @opdte mavta yavtia Kat KaBe KatdAANAo HECO TPOOTAGIAC.
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Nemojte bacati robota u kantu za otpad. Uvek nosite rukavice i zastitnu opremu.

Robotski usisiva¢ nemojte bacati u kos za smece. Uvijek nosite rukavice i zastitu.

A robotot ne dobja a szemetesbe. Mindig viseljen keszty(t és védéfelszerelést.

Remove the top cover (clips). Unscrew the bumper lower part (12 screws). Unscrew the lower
body (8 screws) and side brushes. Remove the inlet channel. Unscrew the battery cover (4
screws). Unplugged the battery connector.

Retirez le couvercle supérieur (clips). Dévissez la partie inférieure du pare-chocs (12 vis).
Dévissez la partie inférieure (8 vis) et les brosses latérales. Retirez le canal d’entrée. Dévissez le
couvercle de la batterie (4 vis). Débranchez le connecteur de la batterie.

Retira la tapa superior (clips). Desatornilla la parte inferior del parachoques (12 tornillos).
Desatornilla el cuerpo inferior (8 tornillos) y los cepillos laterales. Retira el canal de entrada.
Desatornilla la tapa de la bateria (4 tornillos). Desconecta el conector de la bateria.
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Nehmen Sie die obere Abdeckung ab (Klemmen). Nehmen Sie den unteren Teil des Sto3fangers
ab (12 Schrauben). Nehmen Sie den unteren Gehduseteil (8 Schrauben) und die Seitenbursten
ab. Entnehmen Sie den Ansaugkanal. Nehmen Sie die Akkuabdeckung ab (4 Schrauben). Losen
Sie den Akkuanschluss.

Retire a tampa superior (molas). Desaperte a parte inferior do para-choques (12 parafusos).
Desaperte o corpo inferior (8 parafusos) e as escovas laterais. Retire o canal de entrada.
Desaperte a tampa da bateria (4 parafusos). Desligue o conector da bateria.
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6.

Error codes

According to model: *

When the robot fails, the red indicator on the robot will blink. Please check on the App the stated error code.

Error code

Solution

Error 1: Collision bumper is stuck, please
check.

The collision bumper is stuck. Please tap repeatedly to remove foreign matters. If
there is no foreign matter, please relocate it and then start it.

Error 2: A wheel is stuck. Please check
whether any foreign matter is stuck in the
wheel, or move it to near its home position
to startit.

If any wheel is stuck, please check whether any foreign matter is stuck in the
wheel, or move it to near its home position to start it.

Error 3: A side brush is stuck, please check.

The side brush may be entangled with foreign matters. Please clean and restart it.

Error 4: The rolling brush is stuck. Please
remove and clean it.

The rolling brush may be entangled with foreign matters. Please remove and
clean it, its connections, its cover and the suction inlet.

Error 5: The robot is trapped. Please clear
obstacles around.

The robot is trapped. Please clear obstacles around.

Error 6: The robot is trapped. Please move it
near its home position to start it.

The robot may be suspended. Please relocate it and start. If the anti-drop sensor is
too dirty, it may also cause the fault. Please wipe the anti-drop sensor to eliminate
the fault.

Error 7: A wheel is suspended. Please move
it to near its home position to start it.

A wheelis suspended. Please move it to near its home position to start it.

Error 8: The battery level is too low, and the
robot is about to shut down automatically.
Please charge it.

The battery level is too low, and the robot is about to shut down automatically.
Please charge it.

Error 10: Optical flow sensor dirty, Please
wipeit.

The optical flow sensor is covered by dust. Please wipe it.

Error 11: The recharge sensor is blocked.
Please wipe it.

The recharge sensor is covered by dust. Please wipe it.

Error 12: The follow-wall sensor is blocked.
Please wipe it.

The follow-wall sensor is blocked. Please wipe it.

Error 13: The robot is tilted. Please put the
robot on the horizontal ground to start.

The robot is tilted during startup. Please put the robot on the horizontal ground
to start.

Error 14: Please install the dust box and
filters back.

Please install the dust box and filters back, and make sure that filters and the dust
box are installed in place. Then please restart the robot.

Error 17: Restricted area detected. Please
relocate it to start.

The robot is too close to a restricted area during starting. Please relocate it to start.

Error 18: The laser cover is stuck. Please
check.

The pressure sensor for laser cover is pressed or stuck. Please relocate it to start.

Error 19: The laser sensor is stuck or twisted,
please check.

The laser distance sensor is stuck by foreign matter. Please clear it.

Error 20: The laser sensor may be blocked,
please check.

The laser distance sensor is blocked, please clear the blocking. Too spacious
environment and multi-reflection environment such as metal mirrors also affect
the normal operation of a laser distance sensor. Please relocate it to art.

Error 21: Please clear obstacles around the
charging dock.

The robot may be stuck or trapped. Please clear obstacles around the robot.
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6.

Error W1: Battery abnormal. Please consult
the instructions or APP.

Please open the battery compartment, check whether the battery is properly
connected, and try to restart the robot. The battery temperature is too high or too
low. Please wait for the battery temperature to be normal (0 °C~40 °C/32 °F~104

Error W2: Wheel module abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in a wheel and try to restart the
robot. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W3: Side brush module abnormal.
Please consult the instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in a side brush and try to restart
the robot. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W4: Rolling brush abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please remove and clean it, its connections, its cover and the suction inlet. Please
try to restart the robot after cleaning. If the error persists, please contact our
Service Department.

*Error W5: Water pump abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please clean the water tank, water pump connections on the tank and water
pump connections on the robot, the water outlet at the robot bottom, and check
the mop module. Please try to restart the robot with all modules installed back
after cleaning. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W6: Laser sensor abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please check the laser sensor for foreign matter and try to restart the robot after
cleaning. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W7: Fan abnormal. Please consult the
instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in the fan and try to restart the
robot. Please clean the dust box and filters and try to restart the robot. If the error
persists, please contact our Service Department.
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Fault

Solution

Cannot start the robot

. Make sure the robot is connected to power supply.
. Make sure the battery is fully charged.

The robot suddenly
stops working

. Check whether the robot is stuck or blocked by obstacles.
. Check whether the battery is too low.
. If the problem persists, please shut it down, wait for 3 seconds, and then restart it.
.The appliance may be overheating :
- Stop the appliance and leave cool for at least 1 hour.
- If it overheats on repeated occasions, contact the Approved Services Centre.

Cannot charge the
robot

. Check whether the indicator on the charging dock is on (when the robot is not on
the charging dock).

. If not, check that the charger is properly connected or contact an Approved
services Centre to change the charger.

. Check whether the indicator on the charging dock is off and the indicator on the
robot is flashing during charging.

. Wipe dust off charging electrodes with dry cloth.

The charger is getting
hot

This is perfectly normal. The vacuum cleaner can remain permanently connected to
the charger without any risk.

The robot cannot
return to the charging
dock

. Clear the charging dock of objects within 0.5m on the left and right sides and
within 1.5m ahead.

. Make sure that the robot starts cleaning from the charging dock without
abnormal movement.

.When the robot is near the charging dock, it can return faster. But if the charging
dock is located far away, the robot will need more time to return. Please wait during
its return.

. Clean charging electrodes.

The cleaning schedule
is not executed

. Make sure the robot has been powered on.

. Set the time and schedule the time for automatic cleaning with the app.

. Make sure the appointment time has been set correctly.

. Check whether the battery level is too low to start cleaning.

.The robot will not start any scheduled cleaning when the task is being performed.

Suction whistling

. Check the suction inlet for any obstruction.
. Empty the dust box.
. Clean filters.
. Check whether filters are wet due to water or other liquids on the floor. Let filters
dry naturally thoroughly before use.
.The dust collector is not properly fitted :
- re-position it correctly.
.The intake head is clogged :
- remove the power-brush and clean it.

The rolling brush does
not rotate

. Clean the rolling brush.
. Check whether the rolling brush and the brush cover are installed correctly.

Abnormal action or
sweep route of the
robot

. Carefully clean the sensor with dry cloth.
. Restart the robot.

No water released
during mopping

. Make sure there is enough water in the water tank.
. Check whether the mop module is installed correctly.
. Check whether the water outlet is blocked.

The robot cannot
connect to your Wi-Fi
network

. Ensure that your Wi-Fi router supports 2.4GHz and 802.11 b/g/n bands as this
equipment does not support 5GHz bands.
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Codes d’erreur

Selon le modele: *

En cas de panne du robot, le voyant rouge du robot clignote. Vérifiez sur I'application le code d'erreur indiqué.

Code d'erreur

Solution

Erreur 1: Le pare-chocs anticollision est coincé,
veuillez vérifier.

Le pare-chocs anticollision est coincé. Appuyez plusieurs fois pour
supprimer les corps étrangers. S'il n'y a pas de corps étranger, veuillez
déplacer I'appareil et le démarrer.

Erreur 2 : Une roue est bloquée. Vérifiez si des corps
étrangers sont coincés dans la roue ou déplacez
I'appareil a proximité de son emplacement d'origine
pour le démarrer.

Si une roue est bloquée, vérifiez si un corps étranger est coincé dans
la roue ou déplacez I'appareil vers son emplacement d'origine pour le
démarrer.

Erreur 3 : Une brosse latérale est bloquée, veuillez
vérifier.

Des corps étrangers peuvent étre enchevétrés dans la brosse latérale.
Veuillez la nettoyer et redémarrer.

Erreur 4 : La brosse rotative est bloquée. Veuillez la
retirer et la nettoyer.

Des corps étrangers peuvent étre enchevétrés dans la brosse rotative.
Retirez-la et nettoyez-la, ainsi que ses branchements, son cache et
l'entrée d'air.

Erreur 5: Le robot est coincé. Veuillez éliminer les
obstacles.

Le robot est coincé. Veuillez éliminer les obstacles.

Erreur 6 : Le robot est coincé. Veuillez le déplacer
pres de son emplacement d'origine pour le
démarrer.

Le robot peut s'interrompre. Veuillez le déplacer et le démarrer. Sile
capteur de chute est trop sale, il peut également étre a l'origine de la
défaillance. Essuyez le capteur de chute pour éliminer la défaillance.

Erreur 7 : Une roue est suspendue. Veuillez déplacer
I'appareil vers son emplacement d'origine pour le
démarrer.

Une roue est suspendue. Veuillez déplacer I'appareil vers son
emplacement d'origine pour le démarrer.

“Erreur 8: Le niveau de la batterie est trop
faible et le robot est sur le point de s'arréter
automatiquement.

Veuillez charger l'appareil”

Le niveau de la batterie est trop faible et le robot est sur le point de
s'arréter automatiquement. Veuillez charger I'appareil.

Erreur 10 : Capteur optique sale, veuillez lessuyer.

Le capteur optique est recouvert de poussiére. Veuillez lessuyer.

Erreur 11 : Le capteur de recharge est bloqué.
Veuillez l'essuyer.

Le capteur de recharge est recouvert de poussiere. Veuillez l'essuyer.

Erreur 12: Le capteur de suivi des murs est bloqué.
Veuillez l'essuyer.

Le capteur de suivi des murs est bloqué. Veuillez I'essuyer.

Erreur 13: Le robot est incliné. Veuillez placer le
robot sur un plan horizontal pour démarrer.

Le robot est incliné au moment du démarrage. Veuillez placer le robot
sur un plan horizontal pour démarrer.

Erreur 14 : Veuillez réinstaller le compartiment a
poussiére et les filtres.

Veuillez réinstaller le compartiment a poussiére et les filtres et vous
assurer quils sont correctement installés. Redémarrez ensuite le robot.

Erreur 17 : Zone interdite détectée. Veuillez déplacer
I'appareil pour démarrer.

Le robot est trop proche d'une zone interdite au moment du
démarrage. Veuillez déplacer I'appareil pour démarrer.

Erreur 18: Le cache du laser est bloqué. Veuillez
vérifier.

Le capteur de pression pour le cache du laser est enfoncé ou bloqué.
Veuillez déplacer I'appareil pour démarrer.

Erreur 19:: Le capteur laser est coincé ou tordu,
veuillez vérifier.

Le capteur de distance laser est bloqué par un corps étranger. Veuillez
retirer cet élément.
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Erreur 20:: Le capteur laser est peut-étre bloqué.
Veuillez vérifier.

Le capteur de distance laser est bloqué, veuillez retirer I'élément
bloguant. Un environnement trop spacieux et un environnement
aréflexion multiple, tel que des miroirs métalliques, perturbent
également le fonctionnement d'un capteur de distance laser. Veuillez
déplacer I'appareil pour démarrer.

Erreur 21 : Veuillez éliminer les obstacles autour de
la station de charge.

Le robot est peut-étre bloqué ou coincé. Veuillez éliminer les obstacles
autour du robot.

Erreur W1 : Batterie anormale. Veuillez consulter les
instructions ou l'application.

Ouvrez le compartiment de la batterie, vérifiez si la batterie est
correctement branchée et essayez de redémarrer le robot. La
température de la batterie est trop élevée ou trop basse. Veuillez
attendre que la température de la batterie revienne a la normale (0
°C~40°C/32 °F~104)

Erreur W2 : Module de roue anormal. Veuillez
consulter les instructions ou I'application.

Vérifiez si des corps étrangers sont coincés dans une roue et essayez de
redémarrer le robot. Sil'erreur persiste, veuillez contacter notre service
aprés-vente.

Erreur W3 : Module de brosse latérale anormal.
Veuillez consulter les instructions ou I'application.

Vérifiez si des corps étrangers sont coincés dans une brosse latérale et
essayez de redémarrer le robot. Si l'erreur persiste, veuillez contacter
notre service aprés-vente.

Erreur W4 : Brosse rotative anormale. Veuillez
consulter les instructions ou I'application.

Retirez-la et nettoyez-la, ainsi que ses branchements, son cache et
I'entrée dair. Essayez de redémarrer le robot apres le nettoyage. Si
l'erreur persiste, veuillez contacter notre service aprés-vente.

*Erreur W5 : Pompe a eau anormale. Veuillez
consulter les instructions ou I'application.

Nettoyez le réservoir d'eau, les branchements de la pompe a eau sur
le réservoir et les branchements de la pompe a eau sur le robot, ainsi
que la sortie d'eau sur le bas du robot, et vérifiez le module de lavage.
Essayez de redémarrer le robot une fois les modules réinstallés apres
le nettoyage. Si l'erreur persiste, veuillez contacter notre service apres-
vente.

Erreur W6 : Capteur laser anormal. Veuillez consulter
les instructions ou I'application.

Vérifiez que le capteur laser n'est pas obstrué par un corps étranger et
essayez de redémarrer le robot apres le nettoyage. Si l'erreur persiste,
veuillez contacter notre service aprés-vente.

Erreur W7 : Ventilateur anormal. Veuillez consulter
les instructions ou I'application.

Vérifiez si des corps étrangers sont coincés dans le ventilateur et
essayez de redémarrer le robot. Nettoyez le compartiment a poussiere
et les filtres et essayez de redémarrer le robot. Si l'erreur persiste,
veulillez contacter notre service aprés-vente.
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Défaillance

Solution

Impossible de
démarrer le robot

. Assurez-vous que le robot est branché a une source d'alimentation.
. Assurez-vous que la batterie est entiérement chargée.

Le robot s'arréte
soudainement de
fonctionner

. Vérifiez si le robot est coincé ou bloqué par des obstacles.
. Vérifiez si la batterie est trop faible.
. Si le probléme persiste, arrétez le robot, attendez 3 secondes, puis redémarrez-le.
. Lappareil peut étre en surchauffe :
- Arrétez I'appareil et laissez-le refroidir pendant au moins 1 heure.
- S'il surchauffe a plusieurs reprises, contactez le centre d'entretien agréé.

Impossible de charger
le robot

. Vérifiez si le témoin de la station de charge est allumé (lorsque le robot n'est pas
sur la station de charge).

. Si ce n'est pas le cas, vérifiez que le chargeur est correctement branché ou
contactez un centre d’entretien agréé pour changer le chargeur.

. Vérifiez si le témoin de la station de charge est éteint et si le témoin du robot
clignote pendant la charge.

. Retirez la poussiére présente sur les électrodes de charge a I'aide d’un chiffon sec.

Le chargeur chauffe

Ceci est parfaitement normal. L'aspirateur peut rester branché en permanence au
chargeur sans aucun risque.

Le robot ne parvient
pas arevenirala
station de charge

. Enlevez les objets situés a moins de 0,5 m sur la gauche et la droite de la station
de charge et a moins de 1,5 m devant.

. Assurez-vous que le robot commence le nettoyage depuis la station de charge
sans mouvement anormal.

. Lorsque le robot se trouve a proximité de la station de charge, il peut revenir plus
rapidement. Mais si la station de charge est éloignée, le robot aura besoin de plus
de temps pour revenir. Veuillez patienter pendant son retour.

. Nettoyez les électrodes de charge.

Le programme de
nettoyage n'est pas
exécuté

. Assurez-vous que le robot est allumé.

. Définissez I'heure et planifiez le moment du nettoyage automatique avec
I'application.

. Assurez-vous que I'heure affectée a été correctement définie.

. Vérifiez si le niveau de la batterie est trop bas pour commencer le nettoyage.

. Le robot ne peut pas démarrer de balayage programmé lorsque la tache est en
cours de réalisation.

Sifflement a I'aspiration

. Recherchez toute obstruction au niveau de I'entrée d‘air.
.Videz le compartiment a poussiére.
. Nettoyez les filtres.
. Vérifiez si les filtres sont humides en raison d'un sol mouillé par de I'eau ou
d’autres liquides. Laissez les filtres sécher naturellement avant I'utilisation.
. Le collecteur de poussiere n'est pas correctement installé :
- repositionnez-le correctement.
. La téte d'aspiration est obstruée :
- retirez la brosse électrique et nettoyez-la.

La brosse rotative ne
tourne pas

. Nettoyez la brosse rotative.
. Vérifiez que la brosse rotative et le cache de la brosse sont correctement installés.

Action ou trajectoire
de balayage anormale
du robot

. Nettoyez soigneusement le capteur avec un chiffon sec.
.Redémarrez le robot.

Pas de diffusion d'eau
pendant le lavage

. Assurez-vous que le réservoir d'eau contient suffisamment d'eau.
. Vérifiez si le module de lavage est correctement installé.
. Vérifiez si I'évacuation d’eau est obstruée.

Le robot ne parvient
pas a se connecter a
votre réseau Wi-Fi

. Assurez-vous que votre routeur Wi-Fi prend en charge les fréquences de 2,4 GHz
et 802.11b/g/n car cet équipement n'est pas compatible avec les bandes de
fréquence de 5 GHz.
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Indicaciones de voz

Si se produce un fallo en la maquina, el indicador rojo parpadea y suenan las indicaciones de voz pertinentes. Sigue las
indicaciones de voz para solucionar el problema.

Indicaciones de voz

Solucion

Error 1: El parachoques de colision esta
atascado, inspeccionalo.

El parachoques de colision estd atascado. Golpéalo suavemente varias veces
para retirar las particulas extrafias. Si no hay particulas extrafas, vuelve a
colocarloy a poner en marcha el robot.

Error 2: Hay una rueda atascada.
Comprueba si hay objetos extrafios
atascados en la rueda, o muévela para
colocarla en la posicién inicial para ponerla
en marcha.

Si hay una rueda atascada, comprueba si hay objetos extrafios atascados en
la rueda, o colécala en la posicion inicial para ponerla en marcha.

Error 3: Hay un cepillo lateral atascado,
inspeccidnalo.

El cepillo lateral puede haberse enredado con objetos extraios. Limpialo y
vuelve a poner en marcha el robot.

Error 4: El cepillo central giratorio esta
atascado. Retiralo y limpialo.

El cepillo central giratorio puede haberse enredado con objetos extrarios.
Retira y limpia el cepillo, las conexiones, la cubierta y la entrada de succion.

Error 5: El robot esté atascado. Retira los
obstaculos cercanos.

El robot esta atascado. Retira los obstaculos cercanos.

Error 6: El robot esté atascado. Colocalo en
la posicién inicial para ponerlo en marcha.

El robot esta pausado. Colécalo en su posicién y ponlo en marcha. Si el
sensor anticaida esta demasiado sucio, podria provocar fallos. Limpia el
sensor anticaida para eliminar posibles fallos.

Error 7: Hay una rueda pausada. Colécala
en la posicion inicial para ponerla en
marcha.

Hay una rueda pausada. Colécala en la posicion inicial para ponerla en
marcha.

Error 8: La bateria esta demasiado baja
y el robot estd a punto de apagarse
autométicamente. Por favor, cargala.

La bateria esta demasiado baja y el robot esté a punto de apagarse
automaticamente. Por favor, cargala.

Error 9: Banda magnética virtual
detectada. Vuelve a recolocarlo para
ponerlo en marcha.

El robot esta demasiado cerca de las bandas magnéticas de una pared
virtual o un campo magnético potente durante la puesta en marcha. Vuelve
a colocarlo en su posicion para ponerlo en marcha.

Error 10: Sensor de flujo dptico sucio. Por
favor, limpialo.

El sensor de flujo dptico esta cubierto de polvo. Por favor, cargalo.

Error 11: El sensor de recarga esta
bloqueado. Por favor, limpialo.

El sensor de recarga esta cubierto de polvo. Por favor, limpialo.

Error 12: El sensor de pared esta
bloqueado. Por favor, limpialo.

El sensor de pared derecho esté bloqueado. Por favor, limpialo.

Error 13: El robot esta inclinado. Coloca el
robot en posicion horizontal en el suelo
para ponerlo en marcha.

El robot esta inclinado durante su puesta en marcha. Por favor, coloca el
robot en posicién horizontal en el suelo para ponerlo en marcha.

Error 14:Vuelve a instalar el depésito de
suciedad y los filtros.

Vuelve a instalar el dep6sito de suciedad y los filtros y asegurate de que
estan correctamente instalados. A continuacién, vuelve a poner en marcha
el robot.

Error 17: Zona prohibida detectada. Vuelve
a recolocarlo para ponerlo en marcha.

La maquina esta demasiado cerca de una zona prohibida al ponerla en
marcha. Vuelve a recolocarlo para ponerlo en marcha.
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Error 18: La cubierta del laser esta
atascada. Inspeccionala.

El sensor de presion de la cubierta del laser esta presionado o atascado.
Vuelve a recolocarlo para ponerlo en marcha.

Error 19: El sensor laser esta atascado o
girado, inspeccionalo.

El sensor de distancia del laser estéd atascado con un objeto extrafio. Retiralo.

Error 20: Es posible que el sensor laser esté
bloqueado, inspecciénalo.

El sensor de distancia del laser esta bloqueado, retira el objeto que causa el
bloqueo. Un entorno demasiado amplio y de reflexion mdiltiple, como los
espejos metalicos, también afecta al funcionamiento normal de un sensor
de distancia laser. Vuelve a recolocarlo para ponerla en marcha.

Error 21: Retira los obstéculos cercanos a la
base de carga.

El robot puede estar atascado o atrapado. Retira los obstaculos cercanos al
robot.

Error W1: Bateria anomala. Consulta las
instrucciones o la aplicacion.

Abre el compartimento de la bateria, comprueba que la bateria esta
conectada correctamente e intenta volver a poner en marcha el robot. La
temperatura de la bateria es demasiado alta o demasiado baja. Espera a que
la temperatura de la bateria sea normal (0 °C~40 °C/32 °F~104 °F) antes de
utilizarla. Si el error persiste, ponte en contacto con nuestro departamento
de atencion al cliente.

Error W2: Médulo de rueda anémalo.
Consulta las instrucciones o la aplicacion.

Comprueba si hay objetos extranos atascados en una rueda e intenta volver
a poner en marcha la maquina. Si el error persiste, ponte en contacto con
nuestro departamento de atencion al cliente.

Error W3: Médulo del cepillo lateral
andmalo. Consulta las instrucciones o la
aplicacion.

Comprueba si hay objetos extrafos atascados en un cepillo lateral e intenta
volver a poner en marcha el robot. Si el error persiste, ponte en contacto con
nuestro departamento de atencion al cliente.

Error W4: Cepillo central giratorio andmalo.

Consulta las instrucciones o la aplicacion.

Retira y limpia el cepillo, las conexiones, la cubierta y la entrada de succion.
Intenta volver a poner en marcha el robot después de la limpieza. Si el
error persiste, ponte en contacto con nuestro departamento de atencion al
cliente.

*Error W5: Bomba de agua andmala.
Consulta las instrucciones o la aplicacion.

Limpia el depésito de agua, las conexiones de la bomba de agua del
depdsito y las de la bomba de agua del robot, y la salida de agua del fondo
de la maquina. Inspecciona el médulo de aspiracion. Intenta volver a
poner en marcha el robot con todos los médulos instalados después de la
limpieza. Si el error persiste, ponte en contacto con nuestro departamento
de atencion al cliente.

Error W6: Sensor laser andmalo. Consulta
las instrucciones o la aplicacion.

Inspecciona el sensor laser en busca de objetos extrafios e intenta volver a
poner en marcha el robot después de la limpieza. Si el error persiste, ponte
en contacto con nuestro departamento de atencion al cliente.

Error W7:Ventilador anédmalo. Consulta las
instrucciones o la aplicacién.

Comprueba si hay objetos extrafios atascados en el ventilador e intenta
volver a poner en marcha el robot. Limpia el depdsito de suciedad y los

filtros e intenta volver a poner en marcha la maquina. Si el error persiste,
ponte en contacto con nuestro departamento de atencion al cliente.

78




En funcion de los modelos:*

Error

Solucion

No se puede poner en
marcha la maquina

. Asegurate de que el robot esta conectado al suministro eléctrico.
. Asegurate de que la bateria estd completamente cargada.

El robot deja de
funcionar de repente

. Comprueba si la maquina esta atascada o bloqueada por obstaculos.
.Comprueba si la bateria estd demasiado baja.
. Si el problema persiste, apagalo, espera 3 segundos y vuelve a ponerlo en marcha.
. El robot puede haberse recalentado:

- Apaga el robot y deja que se enfrie durante 1 hora, por lo menos.

- Si se sigue recalentando de forma habitual, ponte en contacto con el servicio
técnico oficial.

No se puede cargar el
robot

.Comprueba que el indicador de la base de carga estd encendido (cuando el robot
no esta en la plataforma de carga).

. De no ser asi, comprueba que el cargador esta correctamente conectado o ponte
en contacto con el servicio técnico oficial para cambiar el cargador.

.Comprueba si el indicador de la base de carga esta apagado y si el indicador del
robot parpadea durante la carga.

. Limpia los electrodos de carga con un pafio seco.

El cargador se calienta

Se trata de un fendmeno totalmente normal. La aspiradora puede estar conectada
al cargador constantemente sin riesgos.

El robot no puede
volver a la base de
carga

. Retira los objetos que se encuentren a 0,5 m a derecha e izquierda de la
plataforma de cargay a 1,5 m por delante.

. Asegurate de que la maquina comienza a aspirar desde la plataforma de carga sin
realizar movimientos anémalos.

. Cuando el robot estd cerca de la base de carga, puede volver mas rapido. Sin
embargo, si la base de carga se encuentra muy lejos, el robot tardarad mas tiempo
en volver. Espera a que regrese.

.Limpia los electrodos de carga.

No se ha realizado el
programa de limpieza

. Asegurate de que el robot esta encendido.

. Establece la hora y programa la hora de aspiracién automatica desde la aplicacion.
. Asegurate de que la hora se ha fijado correctamente.

. Comprueba si la potencia del robot es demasiado baja para empezar a aspirar.

. El robot no iniciara un programa de aspiracién programado mientras se realiza la
tarea.

Silbido de succién

.Inspecciona la entrada de succién en busca de posibles obstrucciones.
.Vacia el depésito de suciedad.
. Limpia los filtros.
. Comprueba si los filtros estan himedos debido a la presencia de agua u otros
liquidos en el suelo. Deja que los filtros se sequen por completo antes de su uso.
. El depésito de suciedad no esté bien colocado:
- vuelve a colocarlo correctamente.
. El cepillo central de aspiracion esta obstruido:
- retira el cepillo central eléctrico y limpialo.

El cepillo central
giratorio no gira

. Limpia el cepillo central giratorio.
. Comprueba que el cepillo central giratorio y la cubierta del cepillo estan
correctamente instalados.

Accién o ruta de
aspiraciéon anémala del
robot

. Limpia cuidadosamente el sensor con un pafio seco.
.Vuelve a poner en marcha el robot.

No se libera agua
durante el fregado

. Asegurate de que hay suficiente agua en el depésito de agua.
. Comprueba que el médulo de la mopa esta instalado correctamente.
.Comprueba si la salida de agua esté bloqueada.

La maquina no se
puede conectar a la red
Wi-Fi

. Asegurate de que el router de tu red Wi-Fi es compatible con las bandas 802.11
b/g/n'y de 2,4 GHz, ya que este equipo no es compatible con las bandas de 5 GHz.
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Istruzioni vocali

In caso di guasto della macchina, la spia rossa lampeggia e vengono emesse le istruzioni vocali corrispondenti. Seguire le

istruzioni vocali per risolvere il problema.

Istruzioni vocali

Soluzione

Errore 1: 1l paraurti anticollisione &
inceppato, controllare.

Il paraurti anticollisione & inceppato. Toccare ripetutamente per rimuovere
i corpi estranei. Se non sono presenti corpi estranei, riposizionarlo e quindi
avviare.

Errore 2: Una ruota é bloccata.Controllare
se sono presenti corpi estranei bloccati
nella ruota o spostarla in prossimita della
posizione iniziale per avviarla.

Se una delle ruote é bloccata, controllare se sono presenti corpi estranei
bloccati o spostare la ruota in prossimita della posizione iniziale per avviarla.

Errore 3: Una spazzola laterale & bloccata,
controllare.

La spazzola laterale potrebbe essere rimasta impigliata in corpi estranei.Pulire
e riavviare.

Errore 4: La spazzola rotante é bloccata.
Rimuoverla e pulirla.

La spazzola rotante potrebbe essere rimasta impigliata in corpi estranei.
Rimuovere e pulire la spazzola e i relativi collegamenti, coperchio e ingresso
dell'aspirazione.

Errore 5: La macchina ¢ intrappolata.
Eliminare gli ostacoli circostanti.

La macchina e intrappolata. Eliminare gli ostacoli circostanti.

Errore 6: La macchina e intrappolata.
Spostarla in prossimita della base per
awviarla.

La macchina puo essere sospesa. Riposizionarla e avviare. Anche un'eccessiva
sporcizia del sensore anti-goccia potrebbe causare il guasto. Pulire il sensore
anti-goccia per eliminare il guasto.

Errore 7: Una ruota é sospesa. Spostarla in
prossimita della base per avviarla.

Una ruota & sospesa. Spostarla in prossimita della base per avviarla.

Errore 8: L'alimentazione é troppo
bassa e il sistema sta per spegnersi
automaticamente.Caricare.

L'alimentazione é troppo bassa e il sistema sta per spegnersi
automaticamente. Caricare.

Errore 9: Rilevata banda magnetica
virtuale. Riposizionarla per avviare.

La macchina e troppo vicina alle bande magnetiche di una parete virtuale o a
un forte campo magnetico durante I'avviamento. Riposizionarla per avviare.

Errore 10: Sensore di flusso ottico sporco.
Pulirlo.

Il sensore di flusso ottico & coperto di polvere. Pulirlo.

Errore 11: Il sensore di ricarica & bloccato.
Pulirlo.

I sensore di rilevamento delle pareti & coperto di polvere. Pulirlo.

Errore 12: Il sensore di rilevamento delle
pareti & bloccato.Pulirlo.

Il sensore di avanzamento a contatto con le pareti & bloccato. Pulirlo.

Errore 13: La macchina € inclinata.
Posizionare la macchina su un terreno
orizzontale per avviarla.

La macchina & inclinata durante I'avviamento. Posizionare la macchina su un
terreno orizzontale per avviarla.

Errore 14: Reinstallare il contenitore della
polvere e filtri.

Reinstallare il contenitore della polvere e i filtri e assicurarsi che siano installati
in posizione. Quindi riavviare la macchina.

Errore 17: Rilevata area soggetta a
restrizioni. Riposizionarla per avviare.

La macchina é troppo vicina a un‘area soggetta a restrizioni durante
I'avviamento. Riposizionarla per avviare.

Errore 18: La copertura del laser &
bloccata. Controllare.

Il sensore di pressione della copertura del laser & premuto o bloccato.
Riposizionarla per avviare.
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Errore 19: Il sensore laser & inceppato o
attorcigliato, controllare.

Il sensore laser di distanza e bloccato da corpi estranei.Pulirlo.

Errore 20: Il sensore laser potrebbe essere
bloccato, controllare.

I sensore laser di distanza laser & bloccato, eliminare il blocco. Anche un
ambiente troppo spazioso e un ambiente a riflessione multipla, come gli
specchi in metallo, influiscono sul normale funzionamento di un sensore
laser di distanza. Riposizionare per avviare.

Errore 21: Eliminare gli ostacoli intorno alla
base di ricarica.

La macchina potrebbe essere bloccata o intrappolata. Eliminare gli ostacoli
intorno alla macchina.

Errore W1: Anomalia della batteria.
Consultare le istruzioni o 'APP.

Aprire il vano batteria, verificare che la batteria sia collegata correttamente e
provare a riavviare la macchina.La temperatura della batteria é troppo alta o
troppo bassa. Prima dell'uso, attendere che la temperatura della batteria sia
tornata nella norma (0 °C~40 °C/32 °F~104 °F).Se l'errore persiste, contattare il
nostro reparto assistenza.

Errore W2: Anomalia del modulo della
ruota. Consultare le istruzioni o I'APP.

Controllare se sono presenti corpi estranei bloccati in una ruota e provare
a riavviare la macchina.Se I'errore persiste, contattare il nostro reparto
assistenza.

Errore W3: Anomalia del modulo della
spazzola laterale. Consultare le istruzioni
o l'APP.

Controllare se sono presenti corpi estranei bloccati in una spazzola laterale
e provare a riavviare la macchina.Se l'errore persiste, contattare il nostro
reparto assistenza.

Errore W4: Anomalia della spazzola
rotante. Consultare le istruzioni o 'APP.

Rimuovere e pulire la spazzola e i relativi collegamenti, coperchio e ingresso
dell'aspirazione. Provare a riavviare la macchina dopo la pulizia.Se I'errore
persiste, contattare il nostro reparto assistenza.

*Errore W5: Anomalia della pompa
dell'acqua. Consultare le istruzioni o 'APP.

Pulire il serbatoio dell'acqua, i relativi collegamenti sul serbatoio e i
collegamenti della pompa dell'acqua sulla macchina, l'uscita dell'acqua sul
fondo della macchina, quindi controllare il modulo del mocio. Provare a
riavviare la macchina con tutti i moduli installati dopo la pulizia.Se l'errore
persiste, contattare il nostro reparto assistenza.

Errore W6: Anomalia del sensore laser.
Consultare le istruzioni o 'APP.

Controllare il sensore laser per verificare I'eventuale presenza di corpi
estranei e provare a riavviare la macchina dopo la pulizia.Se I'errore persiste,
contattare il nostro reparto assistenza.

Errore W7: Anomalia della ventola.
Consultare le istruzioni o 'APP.

Controllare se sono presenti corpi estranei bloccati nella ventola e provare
ariavviare la macchina.Pulire il contenitore della polvere e i filtri e provare
a riavviare la macchina.Se I'errore persiste, contattare il nostro reparto
assistenza.
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A seconda del modello:*

Guasto

Soluzione

Impossibile avviare la
macchina

. Assicurarsi che la macchina sia collegata alla presa di corrente.. Assicurarsi che la
batteria sia completamente carica.

La macchina smette
improvvisamente di
funzionare

. Controllare se la macchina & inceppata o bloccata da ostacoli.. Controllare se
la batteria é scarica.. Se il problema persiste, spegnere la macchina, attendere
3 secondi, quindi riavviarla.. Lapparecchio potrebbe essersi surriscaldato: -
Arrestare 'apparecchio e lasciarlo raffreddare per almeno 1 ora. - In caso di
surriscaldamento ripetuto, contattare un Centro di assistenza autorizzato.

Impossibile caricare la
macchina

. Controllare se la spia sulla stazione di carica e accesa (quando la macchina non si
trova sulla stazione di carica).. In caso contrario, verificare che la base di carica sia
collegata correttamente o rivolgersi a un Centro di assistenza autorizzato per far
sostituire la base di carica.. Controllare se la spia sulla stazione di carica € spenta e
se la spia sulla macchina lampeggia durante la ricarica.. Rimuovere la polvere dagli
elettrodi di carica con un panno asciutto.

Il caricabatteria si
surriscalda

Si tratta di un fenomeno assolutamente normale. L'aspirapolvere puo rimanere
sempre collegato alla base di carica senza alcun rischio.

La macchina non riesce
a tornare alla base

. Liberare la base di carica da oggetti entro 0,5 m sui lati sinistro e destro ed entro
1,5 m di fronte.. Assicurarsi che la macchina inizi a pulire dalla stazione di carica
senza compiere movimenti anomali.. Quando la macchina si trova vicino alla base
di carica, pud tornarvi piu velocemente. Se la base si trova distante, il robot avra
bisogno di pili tempo per tornare. Attendere che torni.. Pulire gli elettrodi di carica.

Il programma di pulizia
non viene eseguito

. Assicurarsi che la macchina sia stata accesa.. Impostare 'ora e pianificare quando
avverra la pulizia automatica con I'app.. Assicurarsi che l'ora sia stata impostata
correttamente.. Controllare se la potenza della macchina e troppo bassa per avviare
la pulizia.. La macchina non iniziera la pulizia pianificata quando I'attivita € in
esecuzione

Sibilo durante
I'aspirazione

. Controllare che il foro aspirante non sia ostruito.. Svuotare il contenitore della
polvere.. Pulire i filtri con acqua.. Controllare se i filtri sono bagnati a causa di
acqua o altri liquidi presenti sul pavimento. Lasciare asciugare i filtri naturalmente
prima dell’'uso.. Il contenitore raccogli-polvere non € montato correttamente: -
riposizionarlo correttamente.. La testa di aspirazione € ostruita: - rimuovere la
spazzola elettrica e pulirla.

La spazzola rotante non
ruota

. Pulire la spazzola rotante.. Controllare che la spazzola rotante e il relativo
coperchio siano installati correttamente.

Azione o percorso di
pulizia anomali

. Pulire accuratamente il sensore con un panno asciutto.. Riavviare la macchina.

Durante la pulizia,
I'acqua non viene
rilasciata

. Assicurarsi che nel serbatoio dell'acqua sia presente una quantita sufficiente
di acqua.. Controllare che il modulo del panno sia installato correttamente..
Controllare se l'uscita dell'acqua é bloccata.

La macchina non éin
grado di connettersi
alla rete Wi-Fi

. Assicurarsi che il router Wi-Fi supporti bande a 2,4 GHz e 802.11 b/g/n, in quanto
l'apparecchiatura non supporta bande a 5 GHz.
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Fehlercodes

Je nach Modell: *

Bei einem Fehler blinkt die rote Anzeige auf dem Roboter. Bitte tiberpriifen Sie den angegebenen Fehlercode in der App.

Fehlercode

Losung

Fehler 1: Stol3fanger klemmt, bitte priifen.

Der Stol3fanger klemmt. Tippen Sie wiederholt auf, um Fremdkorper
zu entfernen. Wenn keine Fremdkérper vorhanden sind,
positionieren Sie das Gerét neu und starten Sie es dann.

Fehler 2: Ein Rad klemmt. Bitte priifen Sie,
ob Fremdkérper im Rad stecken, oder
bringen Sie das Gerdt in die Nahe seiner
Ausgangsposition, um es zu starten.

Wenn ein Rad klemmt, tiberpriifen Sie, ob sich Fremdkdrper im
Rad befinden, oder bewegen Sie das Gerét in die Nahe seiner
Ausgangsposition, um es zu starten.

Fehler 3: Eine Seitenblirste klemmt, bitte
priifen.

In der Seitenbiirste kdnnen sich Fremdkdrper verfangen. Bitte
reinigen und neu starten.

Fehler 4: Die Rollbiirste klemmt. Bitte
entfernen und reinigen.

In der Rollbirste kénnen sich Fremdkdrper verfangen. Entfernen
und reinigen Sie sie, die Anschllsse sowie die Abdeckung und den
Ansaugeinlass.

Fehler 5: Der Roboter ist eingeklemmt.
Bitte beseitigen Sie umliegende
Hindernisse.

Der Roboter ist eingeklemmt. Bitte beseitigen Sie umliegende
Hindernisse.

Fehler 6: Der Roboter ist eingeklemmt.
Bewegen Sie das Gerat in die Nahe seiner
Ausgangsposition, um es zu starten.

Der Roboter hat mdglicherweise keinen Bodenkontakt.
Positionieren Sie ihn neu und starten Sie ihn. Wenn der
Sturzsicherungssensor zu stark verschmutzt ist, kann auch dies den
Fehler auslosen. Wischen Sie den Sturzsicherungssensor ab, um den
Fehler zu beheben.

Fehler 7: Ein Rad hat keinen
Bodenkontakt. Bewegen Sie das Gerat in
die Nahe seiner Ausgangsposition, um es
zu starten.

Ein Rad hat keinen Bodenkontakt. Bewegen Sie das Gerét in die
Néhe seiner Ausgangsposition, um es zu starten.

“Fehler 8: Der Ladestand ist zu niedrig,
und das System wird automatisch
heruntergefahren.

Bitte laden Sie den Akku auf”

Der Ladestand ist zu niedrig, und das System wird automatisch
heruntergefahren. Bitte laden Sie den Akku auf.

Fehler 10: Optischer Durchflusssensor
verschmutzt, bitte abwischen.

Der optische Durchflusssensor ist mit Staub bedeckt. Bitte wischen
Sie ihn ab.

Fehler 11: Der Ladesensor ist blockiert.
Bitte wischen Sie ihn ab.

Der Ladesensor ist mit Staub bedeckt. Bitte wischen Sie ihn ab.

Fehler 12: Der Wand-entlang- Sensor ist
blockiert. Bitte wischen Sie ihn ab.

Der Wand-entlang- Sensor ist blockiert. Bitte wischen Sie ihn ab.

Fehler 13: Der Roboter ist geneigt. Stellen
Sie den Roboter zum Starten auf ebenen
Boden.

Der Roboter ist beim Starten geneigt. Stellen Sie den Roboter zum
Starten auf ebenen Boden.

Fehler 14: Setzen Sie den Staubbehalter
und die Filter wieder ein.

Setzen Sie den Staubbehélter und die Filter wieder ein und stellen
Sie sicher, dass Filter und Staubbehilter richtig eingesetzt sind.
Starten Sie dann den Roboter neu.
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Fehler 17: Verbotener Bereich erkannt.
Positionieren Sie das Gerat neu, um den
Vorgang zu starten.

Der Roboter befindet sich beim Start zu nahe an einem verbotenen
Bereich. Positionieren Sie das Gerat neu, um den Vorgang zu starten.

Fehler 18: Die Laserabdeckung klemmt.
Bitte Uberpriifen.

Der Drucksensor fiir die Laserabdeckung ist gedriickt oder klemmt.
Positionieren Sie das Gerat neu, um den Vorgang zu starten.

Fehler 19: Der Lasersensor klemmt oder
ist verdreht, bitte priifen.

Der Laser-Abstandssensor ist durch Fremdkérper blockiert.
Entfernen Sie sie.

Fehler 20: Der Lasersensor ist
moglicherweise blockiert, bitte priifen.

Der Laser-Abstandssensor ist blockiert. Bitte entfernen Sie

die Fremdkdrper. Zu viel Platz und eine Umgebung mit vielen
Reflexionen wie Metallspiegel beeintréchtigen ebenfalls den
normalen Betrieb eines Laser-Entfernungsmessers. Positionieren Sie
das Gerdt neu, um den Vorgang zu starten.

Fehler 21: Bitte beseitigen Sie Hindernisse
rund um die Ladestation.

Der Roboter ist moglicherweise blockiert oder eingeklemmt. Bitte
beseitigen Sie Hindernisse rund um den Roboter.

Fehler W1: Akku anormal. Bitte sehen Sie
in der Anleitung oder der App nach.

Offnen Sie das Akkufach, priifen Sie, ob der Akku ordnungsgemaB
angeschlossen ist, und versuchen Sie, den Roboter neu zu starten.
Die Akkutemperatur ist zu hoch oder zu niedrig. Bitte warten Sie,
bis die Temperatur des Akkus normal ist (0 °C-40 °C), bevor Sie ihn
verwenden.

Fehler W2: Radmodul anormal. Bitte sehen
Sie in der Anleitung oder der App nach.

Priifen Sie, ob Fremdkorper in einem Rad stecken, und versuchen
Sie, den Roboter neu zu starten. Wenn der Fehler weiterhin auftritt,
wenden Sie sich an unsere Serviceabteilung.

Fehler W3: Seitenbirstenmodul anormal.
Bitte sehen Sie in der Anleitung oder der
App nach.

Priifen Sie, ob Fremdkorper in einer Seitenbiirste stecken, und
versuchen Sie, den Roboter neu zu starten. Wenn der Fehler
weiterhin auftritt, wenden Sie sich an unsere Serviceabteilung.

Fehler W4: Rollbirste anormal. Bitte sehen
Sie in der Anleitung oder der App nach.

Entfernen und reinigen Sie sie, die Anschliisse sowie die Abdeckung
und den Ansaugeinlass. Versuchen Sie, den Roboter nach der
Reinigung neu zu starten. Wenn der Fehler weiterhin auftritt,
wenden Sie sich an unsere Serviceabteilung.

*Fehler W5: Wasserpumpe anormal. Bitte
sehen Sie in der Anleitung oder der App
nach.

Reinigen Sie den Wasserbehalter, die Wasserpumpenanschliisse
am Tank und die Wasserpumpenanschliisse am Gerét sowie den
Wasserauslass am Boden des Geréts und priifen Sie das Mopp-
Modul. Versuchen Sie, den Roboter nach der Reinigung mit allen
wieder installierten Modulen neu zu starten. Wenn der Fehler
weiterhin auftritt, wenden Sie sich an unsere Serviceabteilung.

Fehler W6: Lasersensor anormal. Bitte
sehen Sie in der Anleitung oder der App
nach.

Uberpriifen Sie den Lasersensor auf Fremdkorper und versuchen Sie,
den Roboter nach der Reinigung neu zu starten. Wenn der Fehler
weiterhin auftritt, wenden Sie sich an unsere Serviceabteilung.

Fehler W7: Liifter anormal. Bitte sehen Sie
in der Anleitung oder der App nach.

Priifen Sie, ob Fremdkorper im Lufter stecken, und versuchen
Sie, den Roboter neu zu starten. Reinigen Sie den Staubbehalter
und die Filter, und versuchen Sie, den Roboter neu zu starten.
Wenn der Fehler weiterhin auftritt, wenden Sie sich an unsere
Serviceabteilung.
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Fehler Losung
Gerét kann nicht . Stellen Sie sicher, dass das Gerat an die Stromversorgung angeschlossen ist.
gestartet werden . Stellen Sie sicher, dass der Akku vollsténdig geladen ist.

Gerét funktioniert
plétzlich nicht mehr

. Priifen Sie, ob das Gerat blockiert ist oder Hindernisse vorhanden sind.
. Prufen Sie, ob der Akkuladestand zu niedrig ist.
.Wenn das Problem weiterhin besteht, schalten Sie das Gerat aus, warten Sie 3 Sekunden
und schalten Sie es dann wieder ein.
. Das Gerat ist moglicherweise tiberhitzt:
- Schalten Sie das Gerdt aus, und lassen Sie es mindestens 1 Stunde lang abkihlen.
-Wenn es sich wiederholt Gberhitzt, wenden Sie sich an ein zugelassenes
Kundendienstcenter.

Gerét kann nicht geladen
werden

. Prifen Sie, ob die Anzeige an der Ladestation leuchtet (wenn sich der Roboter nicht an der
Ladestation befindet).

.Ist dies nicht der Fall, Giberprifen Sie, ob das Ladegerat ordnungsgemaf angeschlossen
wurde, oder wenden Sie sich an ein zugelassenes Kundendienstcenter, um das Ladegerét
auszutauschen.

. Uberpriifen Sie, ob die Anzeige an der Ladestation nicht leuchtet und die Anzeige am
Gerat wahrend des Ladevorgangs blinkt.

.Wischen Sie die Ladeelektroden mit einem trockenen Tuch ab.

Das Ladegerat erhitzt
sich

Das ist vollig normal. Das Ladegerat kann problemlos dauerhaft an den Saugroboter
angeschlossen bleiben.

Gerat kann nicht
zur Ladestation
zurlickkehren

. Entfernen Sie alle Objekte innerhalb von 0,5 m links und rechts sowie innerhalb von 1,5m
vor der Ladestation.

. Stellen Sie sicher, dass das Gerdt ohne ungewdhnliche Bewegung aus der Ladestation
ausfahrt und den Saugvorgang startet.

.Wenn sich das Gerat in der Nahe der Ladestation befindet, kann es schneller zurlickkehren.
Wenn sich die Ladestation jedoch weit entfernt befindet, bendtigt das Gerat mehr Zeit fiir
die Riickkehr. Bitte warten Sie wahrend der Riickkehr.

. Reinigen Sie die Ladeelektroden.

Der Reinigungsplan wird
nicht ausgefiihrt

. Stellen Sie sicher, dass das Gerat eingeschaltet ist.

. Stellen Sie die Uhrzeit ein und planen Sie die Zeit fiir den automatischen Saugvorgang mit
der App.

. Stellen Sie sicher, dass die Uhrzeit korrekt eingestellt wurde.

. Prifen Sie, ob der Akkuladestand zu niedrig ist, um den Saugvorgang zu starten.

. Das Gerit startet keinen geplanten Saugvorgang, wenn die Aufgabe ausgefiihrt wird.

Pfeifgerdusch beim
Ansaugen

. Prifen Sie den Ansaugeinlass auf Hindernisse.
. Leeren Sie den Staubbehilter.
.Reinigen Sie die Filter.
. Prufen Sie, ob die Filter aufgrund von Wasser oder anderen Flussigkeiten auf dem Boden
nass sind. Lassen Sie die Filter vor der Verwendung natiirlich und griindlich trocknen.
. Der Staubbehélter wurde nicht richtig eingesetzt:
- Setzen Sie ihn korrekt ein.
.- Der Einlass ist verstopft:
- Entfernen Sie die Burste und reinigen Sie ihn.

Die Rollbiirste dreht sich
nicht

.Reinigen Sie die Rollbirste.
. Prufen Sie, ob die Biirstenrolle und die Biirstenabdeckung korrekt eingesetzt sind.

Anormales Verhalten
oder anormaler
Saugpfad des Roboters

. Reinigen Sie den Sensor vorsichtig mit einem trockenen Tuch.
. Starten Sie den Roboter neu.

Beim Wischen wird kein
Wasser freigesetzt

. Stellen Sie sicher, dass sich ausreichend Wasser im Wassertank befindet.
. Uberprtifen Sie, ob das Mopp-Modul korrekt eingesetzt ist.
. Priifen Sie, ob der Wasserauslass blockiert ist.

Der Roboter kann
keine Verbindung zu
Ihrem WLAN-Netzwerk
herstellen

. Stellen Sie sicher, dass Ihr WLAN-Router 2,4-GHz- und 802.11 b/g/n-Bander unterstitzt, da
dieses Gerat keine 5-GHz-Bénder unterstiitzt.
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Codigos de erro

Consoante o modelo: *

Quando o robot falha, o indicador vermelho do robot pisca. Verifique na aplicacao o codigo de erro indicado.

Codigo de erro

Solucao

Erro 1: O para-choques de colisao esta
preso, verifique.

0 para-choques de colisao estd preso. Bata repetidamente para
remover corpos estranhos. Se nao houver corpos estranhos, volte a
reposiciond-lo e, em seguida, ligue-o.

Erro 2: Uma roda esta presa. Verifique se
existe algum corpo estranho preso a roda
ou desloque o aparelho para perto da
posicéo inicial para o ligar.

Se alguma roda estiver presa, verifique se existe algum corpo
estranho preso ou desloque o aparelho para perto da posicéo inicial
para o iniciar.

Erro 3: Uma escova lateral esta presa,
verifique.

A escova lateral pode estar emaranhada com corpos estranhos.
Limpe-a e volte a ligar o aparelho.

Erro 4: A escova rotativa estd presa.
Remova-a e limpe-a.

A escova rotativa pode estar emaranhada com corpos estranhos.
Retire-a e limpe-a, incluindo os conetores, a protecao e a entrada
de sucgéo.

Erro 5: O robot esta preso. Afaste os
obstéculos a volta.

O robot estd preso. Afaste os obstaculos a volta.

Erro 6: O robot esta preso. Desloque o
aparelho para perto da posicao inicial para
oiniciar.

O robot pode estar suspenso. Altere a sua localizagéo e ligue-o. Se
o sensor antiqueda estiver demasiado sujo, pode também causar a
avaria. Limpe o sensor antiqueda para resolver a avaria.

Erro 7: Uma roda esta suspensa. Desloque
o0 aparelho para perto da posicao inicial
para o iniciar.

Uma roda esta suspensa. Desloque o aparelho para perto da
posicdo inicial para o iniciar.

“Erro 8: A bateria estd demasiado
fraca e o robot estd prestes a desligar
automaticamente.

Carregue o aparelho”

A bateria esta demasiado fraca e o robot esta prestes a desligar
automaticamente. Carregue o aparelho.

Erro 10: Sensor de fluxo ético sujo,
limpe-o.

0 sensor de fluxo dtico esta coberto de pé. Limpe-o.

Erro 11: O sensor de recarga esta
blogueado. Limpe-o.

O sensor de recarga esta coberto de pé. Limpe-o.

Erro 12: O sensor de seguimento de
parede esta bloqueado. Limpe-o.

0 sensor de seguimento de parede estéd bloqueado. Limpe-o.

Erro 13: O robot estd inclinado. Coloque
o0 robot numa superficie horizontal para
iniciar.

0 robot estd inclinado durante o arranque. Coloque o robot numa
superficie horizontal para iniciar.

Erro 14: Instale novamente o depdsito do
po e os filtros.

Instale novamente o depdsito do pd e os filtros e certifique-se de
que ambos estao instalados corretamente. Em seguida, volte a ligar
o robot.
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Erro 17: Area restrita detetada. Altere o
seu posicionamento para iniciar.

O robot esta demasiado préximo de uma area restrita durante o
arranque. Altere o seu posicionamento para iniciar.

Erro 18: A protecdo do laser estd presa.
Verifique.

0 sensor de presséo da protecao do laser esta premido ou preso.
Altere o seu posicionamento para iniciar.

Erro 19: O sensor laser esta preso ou
torcido, verifique.

0 sensor de distancia a laser esté preso com corpos estranhos.
Limpe-o.

Erro 20: O sensor laser pode estar
bloqueado, verifique.

0 sensor de distancia a laser esté bloqueado; afaste o que o
estiver a bloquear. Um ambiente muito espagoso e com varios
elementos refletores, como espelhos de metal, também afetam o
funcionamento normal do sensor de distancia a laser. Altere o seu
posicionamento para iniciar.

Erro 21: Afaste os obstaculos a volta da
base de carregamento.

O robot pode estar preso ou encurralado. Afaste os obstaculos a
volta do robot.

Erro W1: Anomalia na bateria. Consulte as
instrugées ou a aplicagéo.

Abra o compartimento da bateria, verifique se a bateria esta ligada
corretamente e tente ligar o robot. A temperatura da bateria

estd demasiado elevada ou demasiado baixa. Aguarde que a
temperatura da bateria esteja normal (0 °C~40 °C/32 °F~104 °F

Erro W2: Anomalia no mddulo da roda.
Consulte as instrugdes ou a aplicacao.

Verifique se existe algum corpo estranho preso na roda e tente
voltar a ligar o robot. Se o erro persistir, contacte um Servico de
Assisténcia Técnica autorizado.

Erro W3: Anomalia no médulo da escova
lateral. Consulte as instru¢des ou a
aplicagéo.

Verifique se existe algum corpo estranho preso na escova lateral e
tente voltar a ligar o robot. Se o erro persistir, contacte um Servico
de Assisténcia Técnica autorizado.

Erro W4: Anomalia na escova rotativa.
Consulte as instrucdes ou a aplicacao.

Retire-a e limpe-a, incluindo os conetores, a protecao e a entrada
de succdo. Tente ligar o robot ap6s a limpeza. Se o erro persistir,
contacte um Servico de Assisténcia Técnica autorizado.

*Erro W5: Anomalia na bomba de dgua.
Consulte as instrugdes ou a aplicacao.

Limpe o deposito da dgua, as ligagdes da bomba da dgua no
depésito e as ligagdes da bomba da dgua no robot e a saida da 4gua
no fundo do robot; verifique o médulo da mopa. Ligue novamente
o robot com todos os médulos instalados ap6s a limpeza. Se o erro
persistir, contacte um Servico de Assisténcia Técnica autorizado.

Erro W6: Anomalia no sensor laser.
Consulte as instrucdes ou a aplicacao.

Verifique se o sensor laser contém corpos estranhos e tente ligar
novamente o robot apds a limpeza. Se o erro persistir, contacte um
Servico de Assisténcia Técnica autorizado

Erro W7: Anomalia na ventoinha. Consulte
as instrucoes ou a aplicagéo.

Verifique se existe algum corpo estranho preso na ventoinha e tente
voltar a ligar o robot. Limpe o depésito do p6 e os filtros e tente
ligar novamente o robot. Se o erro persistir, contacte um Servico de
Assisténcia Técnica autorizado.
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6.

Avaria

Solucao

Nao é possivel iniciar o
robot

. Certifique-se de que o robot estd ligado a corrente.
. Certifique-se de que a bateria esta totalmente carregada.

O robot deixa de
funcionar

. Verifique se o robot esta preso ou bloqueado por obstaculos.
. Verifique se a bateria esta demasiado fraca.
. Se o problema persistir, desligue-o, aguarde 3 segundos e, em seguida, volte a liga-lo.
.0 aparelho pode estar em sobreaquecimento:

- Desligue o aparelho e deixe-o arrefecer durante, pelo menos, 1 hora.

- Caso o aparelho volte a sobreaquecer em diversas ocasides, contacte um Servico de
Assisténcia Técnica autorizado.’

Nao é possivel carregar
o robot

.Verifique se o indicador na base de carregamento esta aceso (quando o robot néo estiver
na base de carregamento).

. Se nao for o caso, verifique se o carregador esta ligado corretamente ou contacte um
Servico de Assisténcia Técnica autorizado para substituir o carregador.

. Verifique se o indicador na base de carregamento esté desligado e se o indicador no robot
estd a piscar durante o carregamento.

. Limpe o pé dos polos de carregamento com um pano seco.

O carregador esta a
aquecer

Isto é perfeitamente normal. O aspirador pode ficar ligado permanentemente ao carregador
sem qualquer risco.

O robot ndo consegue
voltar a base de
carregamento

. Afaste os objetos da base de carregamento numa disténcia de, pelo menos, 0,5 m dos
lados esquerdo e direito e 1,5 m a frente.

. Certifique-se de que o robot comeca a limpar a partir da base de carregamento sem
movimentos andmalos.

.Quando o robot esta perto da base de carregamento, pode regressar mais rapidamente.
Contudo, se a base de carregamento estiver longe, o robot precisa de mais tempo para
regressar. Aguarde pelo seu regresso.

. Limpe os polos de carregamento.

O plano de limpeza néo é
executado

. Certifique-se de que o robot foi ligado.

. Através da aplicacdo, defina e programe a hora para a limpeza automatica.

. Certifique-se de que a hora programada foi definida corretamente.

. Verifique se a carga da bateria é demasiado baixa para iniciar a limpeza.

. O robot ndo inicia uma limpeza programada se a tarefa estiver a ser realizada.

Ruido na succao

. Verifique se existe algo a obstruir a entrada de succao.
. Esvazie o depésito do po.
. Limpe os filtros.
. Verifique se os filtros estdo molhados por terem absorvido dgua ou outros liquidos do
chéo. Deixe que os filtros sequem naturalmente e totalmente antes de os utilizar.
.0 coletor de p6 néo esta instalado corretamente:
-Volte a coloca-lo de forma correta.
. A cabeca de aspiragdo esta obstruida:
- Retire a escova e limpe-a.

A escova rotativa nao
roda

. Limpe a escova rotativa.
. Verifique se a escova rotativa e a cobertura da escova estao instaladas corretamente.

Comportamento ou
percurso de limpeza do
robot efetuado de forma
anémala

. Limpe cuidadosamente o sensor com um pano seco.
. Reinicie o robot.

Durante a limpeza nao
ha saida de dgua.

. Certifique-se de que existe agua suficiente no reservatério de dgua.
. Verifique se 0 médulo da mopa estd instalado corretamente.
. Verifique se a saida de dgua esta bloqueada.

O robot nao consegue
estabelecer ligagdo a sua
rede Wi-Fi

. Certifique-se de que o seu router Wi-Fi suporta bandas de 2,4 GHz e 802.11 b/g/n, uma vez
que este equipamento ndo suporta bandas de 5 GHz.
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ThelanguagesNL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HRand HU are included in the safety instructions.

Les langues NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR and HU sont disponibles dans la notice de
sécurité .

Los idiomas NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR y HU estan disponibles en el manual de
seguridad.

Le lingue NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR e HU sono disponibili nel manuale di sicurezza.
Die Sprachen NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR und HU sind in den Sicherheitshinweisen
erhaltlich.

Detalen NL, PT,RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HRen HU zijn in de veiligheidshandleiding beschikbaar.
Estao disponiveis os idiomas NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR e HU no manual de seguranca.
Limbile NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR si HU sunt disponibile in instructiunile de siguranta.
NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR n HU e3uunte ca HanuuH1 B npemynpexmneHneTo 3a
6e30MacHoCT.

JazykovéverzeNL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HRaHU jsou k dispozici v bezpe¢nostnich pokynech.
Jazyky NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR a HU su k dispozicii v bezpe¢nostnom ozndmeni.
[HCTpyKUito 3 TeXHIKM 6e3nekn nepeknageHo Ha Taki mosu: NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR,
HRR 11 HU.

Orodnyiec aopaleiag eivat Stabéoipeg otic YA wooeg NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR kat HU.

Bezbednosna uputstva su dostupna na sledecim jezicima: NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR,
HU
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6.

Jezici NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, HU, EL dostupni su u sigurnosnim uputama.

HR

HU A biztonsagi utasitdsok az aldbbi nyelveken érhet6k el: NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, HU, EL
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Straight line test

For measuring dust collection performance in accordance with IEC 62885-7, testers can activate
the straight line test by using the remote control feature in the app menu.

Test de ligne droite

Pour mesurer les performances de collecte de poussiére conformément a la norme IEC 62885-
7, les testeurs peuvent activer le test de ligne droite a l'aide de la fonction de télécommande
dans le menu de l'application.

Prueba de funcionamiento en linea recta

Para medir el rendimiento de recogida de polvo de acuerdo con la norma IEC 62885-7, los
evaluadores pueden activar la prueba de linea recta mediante la funcién de mando a distancia

del menu de la aplicacion.

Test linea retta

Geradeausfahrt-Test

zur Messung der Staubaufnahmeleistung gemdB IEC 62885-7 konnen Tester den
Geradeausfahrt-Test liber die Fernbedienungsfunktion im App-Mendi aktivieren.

Rechte lijn-test

Teste em linha reta

Para medir o desempenho da recolha de pé de acordo com a norma IEC 62885-7, os
equipamentos de teste podem ativar o teste em linha reta utilizando a funcionalidade de
controlo remoto no menu da aplicacdo.

Test de linie dreapta

LAunpeKTeH TecT

Zkouska pfimkou

Test priamky

MNMepeBipka npAmMoniHiHOCTI pyxy
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AokKipn o€ evBeia ypappun

Test prave linije

Test rada u ravnoj liniji

Egyenes vonalu teszt
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